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1. INSTRUKCJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

1.1. Informacje ogdlne

Instrukcja ta zawiera wszystkie konieczne informacje do operowania oraz efektywnego i
bezpiecznego uzytkowania przeptywomierza Q-Eye PSC MT. Zawarte sg w niej rowniez wazne
informacje dla udanej instalacji, przekazania, uzytkowania i konserwowania urzgdzenia.

Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy uwaznie przeczytaé tg instrukcje. By zapobiec
uszkodzeniom przeptywomierza, nalezy uzywac¢ go zgodnie z opisanym ponizej przeznaczeniem.
Dokument ten zawsze trzymaj pod rekg w sgsiedztwie urzadzenia.

1.1.1. Prawa autorskie

Wszelkie prawa zastrzezone. Tres¢ niniejszego dokumentu jest chroniona przez prawo autorskie.
Zadna cze$é niniejszego dokumentu nie moze by¢ kopiowana, przesytana w zadnej formie, czy to
elektronicznej, przez zapis mechaniczny, fototechniczny, czy na nosnikach danych lub w inny sposéb,
dopdki wydawca nie wyrazi na to pisemnej zgody.

1.1.2. Zabezpieczenie i ochrona danych

Wszystkie dane powinny zosta¢ przed instalacjg skopiowane na dowolne urzgdzenie peryferyjne
przeznaczone do przechowywania danych. HydroVision nie bierze odpowiedzialnosci za zaden
przypadek utraty danych zaistniaty na skutek uzytkowania tego i kazdego innego produktu
HydroVision.

Bezpieczenstwo danych zapewnione jest przez nazwe uzytkownika oraz hasto. Dane zostang zapisane
na serwer z witasciwymi srodkami bezpieczenstwa, by zapewnic¢ ochrone przed utratg, zniszczeniem
lub nieautoryzowang edycja.

Jednoczesnie informujemy, ze transmisja danych przez Internet zawsze taczy sie z pewnym ryzykiem.
Nie ma mozliwosci catkowicie pewnego zabezpieczenia danych przed nieautoryzowanym dostepem
strony trzeciej.

1.1.3. Odpowiedzialnos$¢

W wypadku niewtfasciwego lub niezamierzonego uzycia urzadzenia, nie bierzemy odpowiedzialnosci
za jego prawidtowe dziatanie. Niewtasciwa instalacja i uzytkowanie skutkujg utratg gwarancji.
HydroVision dotozyto wszelkich staran, by zapewnié wtasciwg tresc niniejszego dokumentu. Nie mniej
jest mozliwe, ze zawiera on nieSciste dane techniczne, btedy drukarskie lub innego typu. Nasze
produkty s3 ciggle modernizowane i zastrzegamy sobie prawo do wprowadzenia zmian bez
powiadomienia. HydroVision nie bierze odpowiedzialnosci za Zzadne niescistosci wystepujgce w
niniejszym dokumencie, tak jak za uszkodzenia, bezposrednie, niebezposrednie, przypadkowe lub
inne, ktore mogg by¢ skutkiem niescistosci, wiaczajgc w to straty danych i zyskdw. Informacje
zawarte w tej instrukcji mogg zosta¢ zmienione bez powiadomienia. HydroVision zastrzega sobie
prawo do zmiany wygladu lub sterownikdw i nie bierze odpowiedzialnosci za mozliwe konsekwencje
tych zmian.



1.2. Przeznaczenie

Przeptywomierz Q-Eye PSC MT wykonuje pomiary przeptywu w catosci lub czesciowo wypetnionych
rurociggach o $rednicy od 100 do 2000 mm (4 do 80 cali) oraz w kanatach otwartych o gtebokosci od
40 do 2000 mm (1,5 do 80 cali).

Zastosowania:

= Systemy kanalizacyjne sanitarne (badanie wyciekdw, modelowanie hydrauliczne, informacja
o zdarzeniach, analiza trendéw dtugoterminowych)

= Systemy kanalizacyjne ogdlnosptawne (badanie wptywu na srodowisko)

= QOczyszczalnie Sciekdéw (pomiary naptywu, kontrolna procesdw w czasie rzeczywistym,
kontrola odptywu)

= Kanaty nawadniajgce (zarzadzanie dostawami wody)

=  Przemyst (pomiar przeptywu, optymalizacja proceséw)

=  Monitoring kanalizacji burzowej

1.3. Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

1.3.1. Autoryzowany personel

Instalacja, podfaczenie do sieci elektrycznej, przekazanie, uzytkowanie i konserwacja urzadzenia
muszg by¢ prowadzone przez wykwalifikowany, przeszkolony i autoryzowany personel. Instrukcja
obstugi musi zostac¢ przeczytana przez obstugujacy urzadzenie personel. Podczas pracy z urzadzeniem
zawsze musi by¢ noszona wymagana odziez ochronna. Muszg by¢ przestrzegane wszelkie standardy
dotyczace bezpieczenstwa i profilaktyki wypadkow odpowiednie dla danego kraju.

1.3.2. Symbole ostrzezen

Niedopatrzenia w przestrzeganiu zalecenn zawartych w ostrzezeniach mogg skutkowac
uszkodzeniami. Producent nie bierze za nie zadnej odpowiedzialnosci. Ostrzezenia w niniejszej
instrukcji s oznaczone nastepujgcymi symbolami:

Instrukcje bezpieczenstwa oznaczone sg nastepujgcymi symbolami:

Sytuacja zagraza powaznym uszkodzeniem lub zniszczeniem tego lub innych
urzadzen.
Nalezy scisle przestrzegad instrukgcji.

Uwaga!
Informacje i uwagi dotyczace obstugi urzgdzenia.

Niebezpieczeristwo!
Sytuacja zagraza powaznymi uszkodzeniami ciata lub powoduje ryzyko zaistnienia
sytuacji niebezpiecznej. Nalezy stosowac sie Scisle do instrukcji.

E Ostroznie!




2. Opis produktu

Q-Eye PSC MT stanowi kombinacje dwdch czujnikéw ultradzwiekowych do ciggtego pomiaru
predkosci i poziomu wody. Zaleznie od warunkéw panujgcych w miejscu pomiaru moze zostac¢ do
niego podfaczony alternatywny czujnik poziomu (np. czujnik hydrostatyczny lub bezkontaktowy
ultradzwiekowy czujnik poziomu).

2.1. W zestawie

Uwagal!

/ Sprawdz czy opakowanie oraz jego zawartos¢ nie sg uszkodzone. Sprawdz czy
dostawa jest kompletna i zgodna z listem przewozowym oraz Twoim
zamoéwieniem. Jesdli stwierdzono uszkodzenie lub braki prosimy o kontakt z
HydroVision.

Przedmiot dostawy zawiera:

=  Przetwornik Q-Eye PSC MT

= Czujnik predkosci typu mysz lub czujnik przeznaczony do zastosowania w rurociggu
= |nstrukcja uzytkownika

=  Raport z testéw fabrycznych

Akcesoria:

= Zewnetrzny hydrostatyczny lub ultradZzwiekowy czujnik poziomu

= Modem GPRS instalowany wewnatrz przetwornika

= (Czterozakresowe anteny GSM/GPRS

= System montazowy (ptyty do montazu czujnika, wewnetrzne pierscienie montazowe)
=  Szyny montazowe do czujnikéw

2.2. Przetwornik Modular Transmitter

Przetwornik Modular transmitter zostat zaprojektowany do obstugi i ultradZzwiekowych czujnikéw do
pomiaru przeptywu. Jest on kompatybilny z innymi systemami pomiarowymi HydroVision (typu
travel-time, pulse-Doppler, pulse coherent lub bezkontaktowymi). Kompaktowy komputer ze
stopniem ochrony IP65 (NEMA 4X) zawiera wszystkie niezbedne algorytmy i oprogramowanie
zapewniajgce doktadnosci i powtarzalnos¢ pomiarow. Posiada on wyswietlacz 2x20 znakéw i
czteroprzyciskowg klawiature. Wszystkie dane konfiguracyjne, pomiarowe i obliczeniowe
przechowywane sg na karcie pamieci SD o pojemnosci 2 GB. Kontroluje on proces pomiaru, oblicza
wartos¢ przeptywu i zapewnia dowolnie programowalne wyjscia, mozliwos¢ ustawiania alarmow, i
odczyty totalizera.
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Rys.1: a) wyglad zewnetrzny przetwornika przeznaczonego do montazu nasciennego, b) wymiary

2.3. Oprogramowanie

Q-Eye PSC MT jest programowany i zarzagdzany poprzez oprogramowanie oparte na przegladarce
internetowej, ktdre w prosty sposéb moze by¢ uruchomione za posrednictwem sieci WiFi lub LAN na
kazdym komputerze stacjonarnym, notebooku, tablecie lup smartfonie niezaleznie od miejsca, czasu i
systemu operacyjnego. Graficzny interfejs uzytkownika umozliwia tatwe przekazanie sprzetu
uzytkownikowi, szybka parametryzacje miejsca pomiaru oraz proste zarzgdzanie danymi oraz ich

wizualizacje.
Gtéwne funkcjonalnosci:

= |ntuicyjne menu uzytkownika

= Bezposrednie potgczenie (WiFi) z systemem pomiarowym

=  Automatyczna detekcja systemu pomiarowego poprzez jego numer IP

= |nformacja o statusie systemu, alarmy

= tatwa parametryzacja i przekazanie systemu

= Elastyczna wizualizacja danych (np. wykresy tworzone w czasie rzeczywistym, wykresy
danych historycznych, profile przeptywu)

= Zapisywanie danych przychodzacych i tatwe ich przesytanie

= Zdalna diagnostyka, serwis i konserwacja systemu

= Zabezpieczenie przed nieautoryzowanym dostepem poprzez indywidualny system autoryzacji
dostepu

2.3.1. Wymagania systemowe
=  Potaczenie sieciowe (WiFi LAN)



= Standardowa przegladarka w aktualnej wersji np. Internet Explorer, Firefox, Chrome, Safari,
Opera, iOS (Safari), Android Browser.

2.4. Czujniki

2.4.1. Czujnik predkosci

Ultradzwiekowy czujnik wykonuje pomiar predkosci przeptywu i poziomu wody na zasadzie Pulse-
Doppler. Mate rozmiary czujnika oznaczajg mniejszg interferencje i bardziej doktadne pomiary,
szczegoblnie w warunkach niskiego przeptywu.

[ GQ]D

Y
20 58 M4 (2x)

108

Rys. 2: a) Czujnik predkosci (typu mysz), b) schemat ultradzwiekowego pomiaru predkosci | poziomu
wody, ¢c) wymiary (mm)

2.4.2. Czujnik do rurociagéow

Czujnik zaprojektowany zostat do pomiaréw w czesciowo i catkowicie wypetnionych rurociggach w
sytuacjach gdy istnieje wytgcznie dostep z zewnatrz. W czesSciowo wypetnionych rurociggach jest
uzywany w potaczeniu z hydrostatycznym czujnikiem poziomu. Czujniki tego typu moga byé
instalowane w istniejgcym rurociggu przez dwucalowy zawor kulowy. Daje to mozliwos¢ wyciggniecia



czujnika w przypadku koniecznosci naprawy, wymiany lub czyszczenia bez konicznosci
odpompowania wody.
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b) ® ©)
@ Cable Connector ® Ball Valve Handle
@ Orientation Handle ® Ball Valve

Rys. 3: a) czujnik wewnetrzny, b) schemat umieszczenia czujnika wewnetrznego w rurociagu, c)
wymiary (mm)

2.4.3. Hydrostatyczny czujnik poziomu (opcjonalnie)

Zewnetrzny czujniki hydrostatyczny jest w petni zanurzalnym czujnikiem do hydrostatycznego
pomiaru poziomu. Zaleznie od warunkdw w miejscu pomiaru czujnik powinien by¢ umieszczony na
dnie lub nieco powyzej dna (jesli wystepujg osady lub bardzo wysokie stany wody). Dla matych
kanatéw ($rednica ponizej 30 cm) rekomendujemy montaz czujnika na ptycie montazowej okoto 10
cm za czujnikiem predkosci. W kanatach o wiekszym przekroju poprzecznym czujnik powinien by¢
zamontowany na $cianie kanatu.

2.4.4. Zewnetrzny bezkontaktowy ultradzwiekowy czujnik poziomu (opcjonalnie)
Umieszony ponad powierzchnia wody ultradzwiekowy czujnik umozliwia pomiary bezkontaktowe.
Generuje on fale, ktéra przemieszcza sie w kierunku powierzchni wody i z powrotem. Czas przejscia
fali jest rejestrowany i na jego podstawie obliczany jest przebyty dystans skorygowany dzieki
pomiarowi temperatury.



2.5. System montazowy

Wszystkie czujniki mogg zosta¢ zamontowana na ptycie montazowej. System ten umozliwia montaz
w kilka minut redukujgc czas spedzony w studzience. Czujnik montowany jest najpierw na szynie i
wraz z nig moze zosta¢ wsuniety w kazdy kompatybilny system montazowy, co zapewnia pozycje
odpowiednig do prowadzenia pomiaru przeptywu przy bardzo niskich poziomach wody. Takie
rozwigzanie rekomendujemy przy zastosowaniu czujnika w prostokatnych, trapezowych Ilub
wykopanych bezposrednio w ziemi kanatach. Rozporowe pierscienie ze stali nierdzewnej upraszczajg
montaz czujnikébw w przekrojach cylindrycznych. Dostepne one sg w szesciu standardowych
Srednicach od 200 do 600 mm (8-24 cali). Mozliwe jest zainstalowanie czujnikdw i zamontowanie
kabla do dolnej krawedzi pierscienia przed zejSciem do studzienki. Samorozktadalne urzadzenie
dopasowuje sie do wnetrza rury. W rurociggach o srednicy od 500 do 1450 mm (20 — 57 cali)
stosowane sg pierscienie z pantografem.

2.6. Tabliczka znamionowa

Uwagal!
/ Sprawdz tabliczke znamionowsg, by upewnic¢ sie, ze dostarczone urzgdzenie jest
zgodne z Twoim zamodwieniem.

Tabliczka znamionowa zawiera istotne dla identyfikacji i uzytkowania systemu pomiarowego.
Znajduje sie prawej strony obudowy przekaznika.

w. () Hyd roVision c.
Q-Eye PSC MT

Device SIN: 000688
Combi Sensor SIN:  1-1053.25 Chl. 20m
Level Sensor S/IN: 26151906  Chl. 20m

Power Source:  85-260 V. c €
Approval:  IP65
Purchase Order: 131104 /1208-2
manufactured:  04/2014

Made in Germany

Device S/N: Numer seryjny urzadzenia

Sensor S/N, Cbl: Numer seryjny czujnika, dtugos¢ kabla




Power source: Dane dotyczace zasilania

Approval: Klasa odpornosci
Purchase order: Numer zaméwienia
Manufactured: Rok i miesigc produkcji

Rys. 1: Tabliczka znamionowa (przyktad)




3. Instalacja

@ Ostroznie!

Nalezy pamietaé, ze ewentualne btedy montazowe i przytgczeniowe oraz ich skutki sg
poza naszg kontrolg. Dlatego tez producent nie odpowiada za szkody powstate w
wyniku nieprawidtowej obstugi, instalacji i konserwacji sprzetu.

Generalnie, montaz nadajnika i czujnika (6w) w punkcie pomiarowym, a takze ustawianie czujnikow,
musi byé przeprowadzane przez doswiadczonych technikéw serwisu firmy HydroVision. Ich
specjalistyczne know-how oraz doswiadczenie zapewni prawidtowg instalacje dostosowang
indywidualnie do specyficznych warunkdéw miejsca pomiaru.

3.1. Montaz przetwornika

@5 Ostroznie!

Aby unikng¢ nadmiernej ekspozycji na Swiatto stoneczne, nadajnik powinien by¢
zamontowany w miejscu, ktére jest chronione przed bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych.

Nalezy rdwniez zapewnié, aby urzadzenie byto wystarczajgco zabezpieczone przed
opadami deszczu.

= Nalezy wybra¢ odpowiednig pozycje na powierzchni ptaskiej sciany. Sprawdzi¢, czy w poblizu
nadajnika wystepuje zasilanie elektryczne. Nalezy rowniez zapewni¢ bezpieczne okablowanie.

= Zaznaczy¢ miejsce do nawiercenia gérnego-srodkowego otworu.

= Wywierci¢ otwor dla kotka rozporowego pod $rube mocujgcg @ 8 mm w zaznaczonym miejscu.

= Zamontowa¢ nadajnik na Scianie. Nalezy zastosowac¢ odpowiednie sruby i kotki zaleznie od
konstrukcji sciany i warunkdw instalacji. Sprawdzi¢, czy obudowa jest wyréwnana w poziomie.

= Nastepnie, nalezy zaznaczy¢ miejsca dla ostatnich dwdéch otworéw po lewej i prawej stronie na
dole obudowy i postepowac zgodnie z procedurg opisang powyze;j.
Nalezy pamieta¢ o mocnym dokreceniu srub.

3.2. Montaz czujnikow

@ Zastosowane czujniki muszg byc¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi
na skutek uderzen lub $cierania (np. gruboziarnistym osadem).



Kable sygnatowe czujnikdw sg juz zainstalowane w czujniku. Dtugos$¢ kabla musi by¢ dostosowana do
lokalnych warunkéw. W zaleznosci od typu, czujnik jest wstepnie zamontowany na ptycie
montazowej czujnika przez producenta. Umozliwia to montaz i ustawienie czujnikdéw przy réznych
ksztattach przekroju poprzecznego. W zaleznosci od warunkéw lokalnych, ptyta montazowa moze by¢
wprowadzona w specjalne uchwyty, w celu utatwienia instalacji.

3.2.1. Montaz czujnika predkosci

Zwykle predkosc przeptywu mierzona jest w kierunku przeciwnym do kierunku przeptywu cieczy ze
wzgledu na mozliwe turbulencje wywotane przez sam czujnik i kable, ktére moga mie¢ wptyw na
pomiar.

Niemniej jednak, czujnik mierzy predkosé¢ przeptywu niezaleznie od kierunku (Rys. 2). Odczyty
uzyskane za pomocg czujnikéw zainstalowanych w kierunku przeptywu rejestrowane sg jako wartosci
dodatnie i na odwrét.

Rys. 2: Instalacja czujnikéw w kierunku przeciwnym do przeptywu @ i w kierunku przeptywu @

Aby uzyska¢ miarodajny pomiar predkosci przeptywu minimalny poziom wody powyzej czujnika
powinien by¢ wiekszy niz 4 cm. Jesli jest to mozliwe czujnik predkosci przeptywu powinien by¢
zamontowany na dnie kanatu. W celu uzyskania wysokiej doktadnosci pomiarowej niezbedny jest
symetryczny rozktad predkosci.

Podczas montazu czujnika z przodu lub z tytu Zzrodet zaktdcen i przeszkéd takich jak potgczenie linii
przewodzgcych, spadkdéw, gwattownych i silnych zagie¢ skierowanych ku dotowi, konieczne jest
przestrzeganie odlegtosci w gore i w doét przeptywu.

Jesli dno kanatu pokrywa osad, czujnik moze réowniez zosta¢ zamontowany na bocznej scianie kanatu.
W tym przypadku wewnetrzny ultradzwiekowy pomiar poziomu wody musi zostaé wytgczony,
poniewaz nie bedzie dziatat wiasciwie. Mozna wdwczas zainstalowac zewnetrzny hydrostatyczny
czujnik poziomu.

3.2.2. Czujnik do rurociagow

Czujniki do rurociggdw moga by¢ instalowane w metalowych rurociggach poprzez zawér kulowy
(instalacja w rurociggu z tworzyw sztucznych lub innych materiatéw moze wymagaé opcjonalnego
sprzetu). Maksymalna $rednica rurociggu, w ktéorym mogg by¢ instalowane czujniki wprowadzane



wynosi DN2000 mm. Dtugos¢ kabla czujnika (standardowa dtugos¢ kabla wynosi 10 m) moze byc
przedtuzona do 80 m.

Czujnik wprowadzany przez zawér kulowy jest zamocowany do podstawy montazowej. Gdy
przetwornik jest wyjmowany, ciecz znajdujgca sie w rurze moze zosta¢ zatrzymana poprzez
zamkniecie zaworu kulowego, dzieki czemu instalowanie i wyjmowanie czujnika moze by¢
przeprowadzone bez redukcji ciSnienia w rurociggu. Pierscien uszczelniajgcy typu o-ring oraz
nakretka zabezpieczajgca gwarantujg bezpieczenstwo uzytkownika podczas instalowania i obstugi.

3.3. Kalibracja

W celu osiggniecia optymalnej doktadnosci dla uktadéw pomiarowych przeptywu przewidzianych dla
czesciowo wypetnionych przekrojow, zalecana jest kalibracja miejsca pomiarowego (pomiar sieci,
pomiar trasujacy, itp.). Podczas kalibracji poziom wody w miejscu pomiaru powinien wynosi¢ co
najmniej 10 cm. (Instrukcje kalibracji podano w normie DIN EN ISO 748).

3.4. Przeglad instalacji czujnikow oraz kombinacji czujnikow

Ponizsza tabela zawiera wykaz réznych metod pomiaru poziomu wody w zaleznosci od konkretnych
warunkéw lokalnych. Dla obliczania przeptywu, w programie musi zosta¢ okreslona metoda, tzn.
czujnik stosowany do pomiaru poziomu. Ponizej podano réwniez odnosne terminy stosowane w
oprogramowaniu.



4. Podlaczenie elektryczne

A

Ostrzezenie!

Nieprawidtowe podfaczenie moze spowodowac obrazenia ciata Ilub $mieré.
Podfaczenie elektryczne musi by¢ wykonane przez uprawnionego elektryka.

Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw w zakresie instalacji elektrycznych! Przy
postugiwaniu sie produktami, ktére sg zasilane napieciem elektrycznym, konieczne
jest przestrzeganie obowigzujgcych instrukcji IEC, zwtaszcza IEC 60364, IEC 61558,
IEC 60335, IEC 60598-1 oraz IEC 60065.

Przed otwarciem przyrzadu nalezy wyciggna¢ wtyczke z gniazdka i upewni¢ sie, czy
przyrzad nie jest zasilany. Czesci, zespoty lub przyrzady mogg by¢ wtaczane do
eksploatacji tylko w przypadku, gdy sg one wbudowane w obudowie i
zabezpieczone przed dotknieciem. Podczas instalacji ich zasilanie musi by¢
odtgczone. Instalowanie przyrzaddw, czesci lub zespotdow z uzyciem narzedzi jest
dozwolone jedynie wtedy, gdy sg one odtgczone od zasilania, natomiast fadunki
elektrostatyczne zgromadzone w podzespotach wewnatrz urzadzenia s3
roztadowane. Przebieg kabli lub przewoddw, ktére sg potaczone do przyrzaddw,
czesci lub zespotéw, musi by¢ kontrolowany w sposéb ciggty pod katem
wystepowania wad izolacji lub miejsc ztaman. W przypadku wykrycia usterki w
przewodzie zasilajgcym, urzagdzenie nalezy natychmiast wytgczy¢, do czasu wymiany
wadliwego przewodu.

Przy wykorzystywaniu zespotéw lub elementéw nalezy upewnié sie, czy s3
zachowane charakterystyki parametréow elektrycznych zgodnie z odpowiednim
opisem. W przypadku, gdy nie jest mozliwe jednoznaczne wyjasnienie
niekomercyjnym uzytkownikom koficowym, ktére zmienne elektryczne obowigzujg
dla danej czesci lub zespotu, jak ma by¢ wykonane zewnetrzne okablowanie, ktére
elementy zewnetrzne lub dodatkowe urzgdzenia moga by¢ podfaczone oraz jakie
wartosci przytgczeniowe mogg mieé te zewnetrzne komponenty, zawsze nalezy
kontaktowad sie z ekspertem celem uzyskania odpowiedniej informacji.

Przed oddaniem do eksploatacji, nalezy zasadniczo sprawdzi¢, czy przyrzad lub
zespot nadaje sie do danego zastosowania. Jesli istniejg jakiekolwiek watpliwosci,
nalezy wyjasni¢ je z ekspertem technicznym lub producentem stosowanego
zespotu.

Nalezy poréwnaé dane na tabliczce znamionowej i sprawdzi¢ wtasciwe napiecia
zasilania na tabliczce znamionowej.

Wprowadzi¢ kabel zasilania i kable sygnatowe przez odpowiednie przepusty
kablowe.



4.1. Komora zaciskowa

é Ostrzezenie!

Ryzyko porazenia pradem! Przed otwarciem urzgdzenia nalezy wytgczy¢ zasilanie.
Zabrania sie instalowania lub podtgczania instalacji elektrycznej urzadzenia, gdy jest
podtaczone do zasilania. Zignorowanie tej zasady moze spowodowac nieodwracalne
uszkodzenia uktadow elektronicznych.

Konfiguracje zaciskdw zostaty ustalone przez producenta w zaleznosci od rodzaju i specyfikacji
zamoéwionego przeptywomierza.

Informacje dotyczgce podtgczania dodatkowych komponentéw podano w przyporzadkowaniu stykow
znajdujagcym sie w kolejnych rozdziatach. W celu otwarcia komory zaciskowej nalezy odkrecic

pokrywe obudowy.
/3\
\
f/ © ® \ Pola bloku zaciskow:
A Napiecie zasilajgce (przyporzadkowanie stykéw # 1,2)
B  Ztgcza wyjsé przekaznikowych, wejscia/wyijscia,
® ® MODBUS (przyporzadkowanie stykéw # 3-20)

C Blok ztacza czujnika (przyporzadkowanie stykow # 71 -
78)

RS485 (przyporzadkowanie stykéw # 21-26), Modem
(przyporzadkowanie stykow # 27-30), Gniazdo karty
SIM, RJ45

Zacisk uziemiajacy

Bezpiecznik

Wyswietlacz LC

Przepusty kablowe anten

Obszary przepustow kablowych dla blokéw

A B,CD
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Rys. 3: Przeglad komory zaciskowe;j

4.2. Przyporzadkowanie stykow

4.2.1. Wersja AC
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Rys. 4: Przyporzadkowanie stykow (#1-30) blokéw zaciskow dla wersji AC

Blok Nr
(linia) (nr)  Nazwa Opis
@ M (1) N napiecie zasilania / zasilanie
(m (1) P napiecie zasilania, 80 — 260 V AC
Napiecie (1 (1) PE uziemienie ochronne; zacisk uziemienia
zasilania (n (2) PE uziemienie ochronne; zacisk uziemienia
(1 (2) PE uziemienie ochronne; zacisk uziemienia
(1 (2) PE uziemienie ochronne; zacisk uziemienia
@) 1 (3) NO1 Przekaznik 1
(n (3) comMm1 dostepny styk normalnie zamkniety (NC) lub normalnie otwarty
(1 (3) NC1 maks. 250 V / 1A AC, maks. 40 V / 1A DC
Wyjscia (1) (4) NO2 Przekaznik 2
przekaznikowe (ny (4) CoOM2 dostepny styk normalnie zamkniety (NC) lub normalnie otwarty
(1) (4) NC2 maks. 250V / 1A AC, maks. 40V / 1A DC
(y (5) NO3 Przekaznik 3
(ny (5) com3 dostepny styk normalnie zamkniety (NC) lub normalnie otwarty
(1) (5) NC3 maks. 250 V / 1A AC, maks. 40 V / 1A DC
1y (e) NO4 Przekaznik 4
() (e) CoOM4 dostepny styk normalnie zamkniety (NC) lub normalnie otwarty




(1) (e) NC4 maks. 250V / 1A AC, maks. 40V / 1A DC
@ n (7) +DO1 wyjscie impulsowe 1 (+) szeroko$¢ impulsu / czestotliwo$¢ regulowana
(m (7) -DO1 wyjscie impulsowe 1 (-)
(1 (7) +24V
Cyfrowe (1) (8) +D02 wyjécie impulsowe 2 (+) szerokos¢ impulsu / czestotliwoéé regulowana
wejscia/ (1) (8) -D02 wyijscie impulsowe 2 (-)
wyjscia (1) (8) GND
(n (9) +DI1 wejscie cyfrowe 1 (+) maks. 30 V
(1 (9) -DI1 wejscie cyfrowe 1 (-)
(1 (9) +24V
(1 (10) +DI2 wejscie cyfrowe 1 (+) maks. 30 V
(1 (10) -DI2 wejscie cyfrowe 1 (-)
(1 (10) GND
@ M (11) A MODBUS
() (11) B MODBUS
MODBUS (1) (112) +24V
(1 (12) Y MODBUS
() (12) Z MODBUS
(1) (12) GND
@ () (13) +A01 wyjscie analogowe 1 (+) aktywne, 4-20 mA, obcigzenie < 550 W
(1 (213) -AO1 wyjscie analogowe 1 (-)
Wyjscia () (13) +24V
analogowe () (14) +A02 wyjscie analogowe 2 (+) aktywne, 4-20 mA, obcigzenie < 550 W
(1 (24) -AO2 wyijscie analogowe 2 (-) 0/4 to 20 mA
(1) (14) GND
(1) (15) +A03 wyjscie analogowe 3 (+) aktywne, 4-20 mA, obcigzenie < 550 W
(1 (a5) -AO3 wyijscie analogowe 3 (-) 0/4 to 20 mA

(1) (15)

+24V




(1 (16) +A04 wyjscie analogowe 4 (+) aktywne, 4-20 mA, obcigzenie < 550 W
(1 (1e) -AO4 wyjscie analogowe 4 (-) aktywne, 4-20 mA, obcigzenie < 550 W
(1) (16) GND
@ (m (17) +Al1 wejscie analogowe 1 (+) 4-20 mV
(ny (27) -All wejscie analogowe 1 (-)
(1 (17) +24V
Wejscia (1) (18) +Al2 wejscie analogowe 2 (+) 4-20 mV
analogowe () (18) -Al2 wejscie analogowe 2 (-)
(1) (18) GND
(1 (19) +AI3 wejscie analogowe 3 (+) 4-20 mV
(1) (19) -Al3 wejscie analogowe 3 (-)
(1) (19) +24V
() (20) +Al4 wejscie analogowe 4 (+) 4-20 mV
(1) (20) -Al4 wejscie analogowe 4 (-)
(1) (20) GND
@ (21) A RS485
(22) B RS485
RS485 (23) Y RS485
(24) z RS485
(25) nie podtgczone
(26) nie podtaczone
(27) modem analogowy / ISDN
(28) modem analogowy / ISDN
Modem (29) nie podtgczone
(30) nie podtaczone
@ Gniazdo karty SIM




LAN RJ45 Standardowe gniazdo potfaczeniowe dla ethernet

Nalezy pamietac, ze wartosci We/Wy sg programowane w menu gtéownym We/Wy oprogramowania
(patrz 6.8.)

Elementy dodatkowe

Bezpiecznik Wersja AC: Bezpiecznik T1A / 250V 5x20
Obstuga Interfejs serwisowy do podtgczenia PC / notebooka
Kontrolka LED Lampka miga podczas transmisji danych GSM

4.2. Wersja DC

Przyporzadkowanie stykdw wersji DC rézni sie tylko przyporzgdkowaniem bloku @ (napiecie

zasilania).
Blok Nr.
(linia) (nr.) Nazwa Opis
(D m (1) +DCIN napiecie zasilania 24 V, pobér pragdu 10-20 W
Napiecie () (1) -DCIN napiecie zasilania
zasilania () (2) PE uziemienie ochronne; zacisk uziemienia
n (2) PE uziemienie ochronne; zacisk uziemienia
(n (2) PE uziemienie ochronne; zacisk uziemienia
(1 (2) PE uziemienie ochronne; zacisk uziemienia

Patrz przyporzadkowanie stykdéw wersji AC.
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Elementy dodatkowe

Bezpiecznik Wersja DC: Bezpiecznik T3, 15 A/ 250V 5x20
Obstuga Interfejs serwisowy do podtgczenia PC / notebooka
Kontrolka LED Lampka miga podczas transmisji danych GSM

4.3. Podlaczanie czujnikow

Napiecie zasilania czujnikdw jest doprowadzane przez nadajnik. Nadajnik jest dostarczany z juz
podtgczonym kablem sygnatowym czujnika predkosci (Rys. 5). Tym niemniej, jesli jest to konieczne,
kabel moze by¢ odfgczony od nadajnika i ponownie podtgczony ponownie przez wykwalifikowany
personel.

@ Ostroznie!

Przed podtgczeniem lub odtgczeniem kabla, nalezy upewnic sie, ze zasilanie jest
wytaczone.

Potfaczenia czujnika muszg by¢ przeprowadzane zgodnie ze schematem potaczen, czyli
kolory kabli musza by¢ zgodne z przyporzgdkowaniem stykéw (patrz Rys. 8).

Przy podtgczaniu kabla, ostone nalezy usung¢ tylko na maksymalnej dtugosci 4 cm.
Odstonieta dtugos$¢ kabla musi by¢ krétsza niz 7 mm.
Splecione korice powinny by¢ zaopatrzone w okucie lub ocynowane.

Nalezy unikaé¢ zbyt mocnego zaciskania podczas podtgczania kabla do nadajnika.
Scisniecie kabla konwertera moze doprowadzi¢ do zwarcia miedzy sygnatem a
ekranowaniem i moze uszkodzi¢ nadajnik.

Po podtaczeniu kabla przepust kablowy pod obudowg powinny by¢ dokrecony.

Wszystkie przewody muszg byé zainstalowane tak, aby byly zabezpieczone przed




mechanicznym uszkodzeniem. Kable nalezy mocowaé mocno do $ciany, bez zadnych
petli i krzyzowania w odpowiedniej odlegtosci od ruchomych czesci w celu unikniecia
wypadkdéw spowodowanych przez potkniecia.

4.3.1 Podlaczanie czujnika predkosci

..............
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Rys. 5: Przyporzadkowanie stykow (# 71-78) dla podtgczania czujnika predkosci

Blok Nr. Nazwa Kolor kabla
(71) Nie uzywany
(72) Nie uzywany
(73) YE Zotty
(74) GN Zielony
(75) Nie uzywany
(76) GND Czarny / masa
(77) WH Biaty
(78) BN Brazowy

4.3.2. Podlaczanie zewnetrznych czujnikéw poziomu
Dodatkowy zewnetrzny czujnik poziomu (hydrostatyczny czujnik poziomu lub bezkontaktowy
ultradzwiekowy czujnik poziomu) mozna podtaczy¢ na bloku Al (wejscie analogowe). W zaleznosci od



typu czujnika mozliwe sg do potgczenia dwa typy okablowania (petla 2-przewodowa lub petla 4-
przewodowa).

Pofaczenie czujnika musi by¢ przeprowadzone zgodnie ze schematem elektrycznym, czyli kolory kabli
muszg by¢ zgodne z przyporzadkowaniem stykow (patrz Rys. 9).

petla 2-przewodowa petla 4-przewodowa

(1% @@ @@@@
@'@@@ I @@@@
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-

—
<
S

Rys. 6: Przyporzadkowanie stykow (#17-20) dla podtgczania zewnetrznych czujnikéw poziomu

Blok Nr. Nazwa Opis Kolor kabla
petla 2- petla 4-
przewodowa przewodowa
@ ) (17) +Al1 wejscie analogowe 1 (+) 4-20 mV BK czarny RD czerwony
mostek
(mm (17) -All wejécie analogowe 1 (-) RD czerwony BU niebieski
(my (17) +24V BK czarny BN brazowy
Wejscia (1) (18) +AI2 wejécie analogowe 2 (+) 4-20 mV
analogowe | (Il) (18) -Al2 wejscie analogowe 2 (-)
(1) (18) GND BU niebieski BK GND masa
() (29) +Al3 wejscie analogowe 3 (+) 4-20 mV
(n) (19) -Al3 wejscie analogowe 3 (-)

(1) (19) +24V



(1) (20) +Al4 wejscie analogowe 4 (+) 4-20 mV
(1) (20) -Al4 wejscie analogowe 4 (-)

(1) (20) GND

4.4. Podlaczanie przetwornika
Przetwornik nie posiada dodatkowego witgcznika zasilania. Po podtgczeniu nadajnika do zasilania
wyswietlacz LCD pokazuje zaprogramowane parametry i panel sterowania jest gotowy do pracy

(Rys. 7).

4.4.1. Panel sterowania i wyswietlacz LCD

ONORORNCK:
®

O) Wyswietlacz LCD Ciggte wyswietlanie statusu i biezgcych odczytéw.

Zadane parametry i odpowiednie jednostki, ktére majg by¢ wyswietlane, sg

zdefiniowane przez uzytkownika przez zaprogramowanie kazdego
pojedynczego wiersza strony wyswietlacza poprzez interfejs GUI

oprogramowania zarzadzajacego.

Przedziat Display / Scroll [Pokaz/Przewin] jest réwniez zdefiniowany przez
oprogramowanie.

@) Lampka kontrolna LED Q© Zasilaniewt @  Zasilanie wyt

® @ Przycisk Reset / Restart

Wocisnaé przycisk na 1 sek. > wytaczenie kontrolowane przez



oprogramowanie.
— Resetowanie po 3 sekundach

Wocisngé przycisk na dtuzej niz 8 sekund > wytgczanie/wtaczanie zasilania
kontrolowane sprzetowo

— Ponowne uruchomienie po 3 sekundach

I Nalezy uzywac tylko wtedy, gdy system nie odpowiada.

@ @ Status WiFi Wocisngé, aby wtaczy¢ / wytgczy¢ WiFi
® ® @ Przyciski nawigacji Wociskac, aby poruszac sie w obrebie pojedynczych stron wyswietlacza.
@ goéra / dot

Rys. 7: Funkcje panelu sterowania, nadajnika modularnego MT i wyswietlacza

Ostroznie!

Po podtaczeniu elektrycznym, nalezy ponownie sprawdzic¢:

Wizualnie ewentualne uszkodzenia nadajnika, kabli, czujnikéw, dtawikéw kablowych.
Sprawdzié, czy obudowa jest wtasciwie zamontowana, czysta i nieuszkodzona.

Czy wszystkie przepusty kablowe zainstalowane, dokrecone i uszczelnione?

Czy wszystkie dtawiki kablowe sg dokrecone?

Czy sruby pokrywy obudowy sg dobrze dokrecone?

Ostroznie!
Dopasowanie kabli moze by¢ wykonywane tylko przez producenta.
Nie zgina¢ przewodow, aby unikngé zerwania.

Uszkodzone kable mogg by¢ wymieniane tylko przez producenta.



5. Komunikacja z przetwornikiem

W celu programowania i obstugi Q-Eye PSC MT wystarczy podtgczy¢ swdj komputer PC, notebook,
tablet lub smartfon do przetwornika poprzez WiFi lub LAN wywotujac interfejs graficzny uzytkownika
(GUI) za pomocg standardowej przegladarki internetowe;.

Ustanowienie komunikacji z nadajnikiem (2 opcje):

1) Komunikacja bezprzewodowa WiFi:

> Wigczy¢ nadajnik. Wyswietlacz wyswietli wtasciwy predefiniowany SSID (nazwe punktu
dostepu) urzgdzenia: np. hv0223

Uruchomi¢ WiFi wciskajgc przycisk WiFi nadajnika. Odczeka¢ na komunikat statusu
“WiFi on!”.

> Wigczy¢ PC, notebook, tablet lub smartfon i ustanowic¢ potgczenie WiFi zgodnie z
konkretnym systemem operacyjnym.
Wybra¢ predefiniowang SSID, aby potagczy¢ nadajnik ze swoim urzgdzeniem.
Wiasciwe domysine hasto stanowi numer Part number umieszczony na tabliczce
Znamionowej

> Nastepnie, otworzy¢ przegladarke i wpisa¢ nastepujgcy adres IP w pasku adresowym:
192.168.0.1
Adres IP jest rowniez wyswietlany na wyswietlaczu nadajnika pod WiFi.

> Interfejs WWW otworzy strone logowania.

&0 () HydroVision

i Login



Nalezy zalogowac sie postugujgc sie nazwg uzytkownika i hastem, aby rozpocza¢ prace z
interfejsem uzytkownika.

2) Ethernet LAN

Za pomocg kabla RJ45 nalezy podtgczy¢ nadajnik (gniazdo potgczeniowe patrz Rys. 7) z

komputerem PC.
Nastepnie ustanowi¢ potgczenie odpowiadajgce indywidualnym ustawieniom sieci lub

skontaktowac sie z administratorem sieci, aby uzyska¢ pomoc.
Odpowiedni adres IP jest wyswietlany na wyswietlaczu przetwornika pod LAN.

Po pomysinym nawigzaniu potgczenia oprogramowanie automatycznie rozpoznaje podtgczony uktad

pomiarowy poprzez wiasciwy dla danego uktadu adres IP.



6. Programowanie

6.1. Logowanie

Po podtaczeniu do nadajnika, zostanie wyswietlona strona logowania interfejsu GUI.

» Login [Logowanie]

&0

Login LOQ]I‘I
Username: Partner(l
Password: [TITIYYYY)

| Domysine ustawienia przy pierwszym logowaniu:

Funkcja Ustawienie
» Logowanie Username
Password

() HydroVi

> Username: hydrovision (nazwa uzytkownika)

> Password: hydrovision (Hasto)

Opis

> Wprowadzanie nazwy uzytkownika

> Wprowadzanie hasta

) Klikng¢ przycisk Login, aby potwierdzié.

Pojawi sie okno z zapytaniem o zapisanie hasta do kolejnych logowan (zalezne od przegladarki).

Save b Aby zapisa¢ hasto w pamieci podrecznej przeglagdarki lokalnego

Password komputera, nalezy klikna¢ na opcji Save password < Zapisz hasto >.



Otwiera sie strona gtéwna: %@ () HydroVision

Home Login as Partner01 ( Log out)
Overview

Ovarview

6.2. Struktura menu

Interfejs uzytkownika jest jasno skonstruowany i przedstawia cztery obszary funkcji:

® Menu gtéwne, @ Podmenu, ® Wybdr jezyka,® Logowanie/Wylogowanie

@D Menu gtéwne: Menu gtédwne sktada sie z nastepujgcych 8 pozycji menu gtéwnego:



® Podmenu:

® Symbole flag

@ Logowanie/

Wylogowanie:

Home b Nalezy wybiera¢ klikajgc na odpowiedni

il przycisk podmenu.
Download
Parameter Wybrana pozycja bedzie podswietlana na

1os niebiesko.

Communication

Extras

Wyswietlanie wybranego elementu menu gtéwnego z podmenu do
edycji dalszych specjalnych funkcji i ustawien.

Nagtéwek podmenu oraz odpowiednie pozycje podmenu:

Przyktfad:
Pozycja menu gtéwnego P> Parameter

Podmenu: [> Geometry [> Water Level [> Discharge Calculation >
Calibration [> Replacement

Parameter

Geometry Water Level Discharge Calculation Calibration Replacement

Wybor jezyka niemiecki i angielski

Prawa strona:

Informacje logowania (wyswietla nazwe uzytkownika aktualnego
uzytkownika) oraz funkcja Log-out do zakoriczenia programu.

6.2.1. Przeglad gtownych pozycji menu i odpowiadajacych im funkcji podmenu

e

e )

> Overview

Przeglad statusu uktadu pomiarowego.
(specyfikacja systemu, nazwa miejsca pomiaru, wyswietlane aktualnych
odczytéw, informacje o stanie, komunikaty bteddw, nr wersji)

> 3 Days [> Current [> History > v-Profile [> Settings



[ Download ]

[ Parameter ]

e

[ Settings ]

[ Communication ]

e

Wizualizacja danych (dane w czasie rzeczywistym, dostosowany szereg
czasowy, profil predkosci)

> Download [> Setting

Pobieranie danych i transmisja danych.

> Geometry > Water level > Discharge Calculation
> calibration > Replacement

Parametryzacja profilu pomiarowego, dostosowanie ustawien dla pomiaru
poziomu wody, obliczanie przeptywu i kalibracja.

> Analog In > Analog Out > Digital In [> Digital Out

Ustawienia We/Wy dla cyfrowych i analogowych wejs¢ i wyjsé¢

> Logging > Log Files > Units > Displayed Units
> Totalizer > Data Overview

Dostosowane ustawienia dla jednostek, wyswietlanie plikow dziennika,
przeglad podsumowania danych.

> Network > FTP > Modbus

Wybdr typu komunikacji (LAN, FTP, Modbus) / interfejsu komunikacyjnego
dla czujnika.

> Language [> Date Time [> LC display > Power Management >
Save/Load Config.



Ustawienia jezyka, daty, czasu, transmisji danych, zarzadzania zasilaniem
oraz plikéw konfiguracyjnych.

Do opisu interfejsu uzytkownika zastosowano nastepujgce symbole:

> Pozycja menu gtdwnego

> Podmenu

b Klikniecie mysza, lewym przyciskiem myszy

> Wpisywanie, enter, itp.

v Wybdr z listy menu rozwijalnego

O Pole wyboru, odznaczone > funkcja nie jest aktywna
4} Pole wyboru, zaznaczone > funkcja jest aktywna
Update Polecenia zapisywane sg pismem wyttuszczonym
Link Link; nalezy klikng¢ na linku, aby uaktywni¢ funkcje
NOTICE! Uwaga, porada

6.3. Wybor jezyka

Jezyk domysiny przy pierwszym uruchomieniu to jezyk angielski. Aby zmieni¢ jezyk, nalezy klikng¢
pozycje menu gtdwnego > Extras [Dodatki]. Aby przetaczac sie miedzy jezykami, nalezy klikac¢
odpowiednie symbole flag.

» Extras [Dodatki]



O

Home
Graph
Download
Parameter
Ios
Seftings
Communication

Extras

Funkcja

» Extras

6.4. Strona gtéowna - przeglad

R P Home - Overview

Graph
Download
Parameter

o s
Settings
Communication

Extras

Extras

Language

Default:

Thousand separator:

Decimal separator:

Date format :

Date time separator :

Time format:

Ustawienie

Jezyk
V¥ angielski
hiszpanski

niemiecki

Date Time

LC-Display

PowerManagement

English B

Espanol
Deutsch

oD
-

HH

-

|-

v MM - .

* MM » - - YYYY -

* 55 w

Opis

() HydroVision

Log in as Partner01 { Log cut)

Save/Load Config

get Data

> Wybieranie jezyka z listy menu

rozwijalnego

Dalsze ustawienia dotyczgce formatu daty i czasu (patrz 6.11.2).

6 Kliknij przycisk get Data, aby potwierdzi¢ dane.

> Overview [Przeglad]

Ogdlne informacje na temat uktadu pomiarowego i stanu.



O

[y HydroV

Home Log in as Partner01 ( Log cut)
Graph Overview
Download
Parameter Owerview
o s
Settings Type: Q-Eye PSC MT
Communication SIN: HV-00768
Extras Location: IFAT 2014
Flow: 21.145 m2/h
Waterlevel: 0.156 m
Volume: 451.9 m3
Signal: 80.407 dB
Status: QK
Error:
Version: fm 1.3.10
UI-Version: 0.34.3
Funkcja Ustawienie Opis
Overview Type [Typ] Wyswietla nazwe podfaczonego uktadu pomiarowego.

S/N [Nr. Ser.]

Location [Lokalizacja]

Flow [Przeptyw]

Waterlevel [Poziom wody]

Volume [Objetos¢]

Status [Status]

Wyswietla numer seryjny uktadu pomiarowego;
przypisywany automatycznie.

> Wprowadzanie nazwy lub lokalizacji miejsca pomiaru.

Wyswietlanie biezgcej wartosci pomiarowej dla zrzutu.

Wyswietlanie biezgcej wartosci sity sygnatu.

Wyswietlanie catkowitej objetosci.

Komunikat stanu

Ok / ERROR



Error [Btad] Opis kodow bteddw, np. awarie czujnikéw.

(patrz 7.2).

Wyswietlenie biezgcej wersji fm (przeptywomierza)
oraz Ul (interfejsu uzytkownika).

Version [Wersja]

6.5. Graph - Wykresy - prezentacja danych

Home. P> Graph

> 3 Days [> Current [> History [> v-Profile [> Settings

Download

Parameter
o s
Seftings
e To menu sktada sie z 5 dalszych funkcji i przewiduje rézne, elastyczne opcje
Extras dla graficznego wyswietlania danych, np.
. prezentacja danych w trybie online, dane w czasie rzeczywistym
. informacje punktu danych, klikajac bezposrednio na krzywej danych
. wyswietlanie danych dla okresu zdefiniowanego przez uzytkownika,
historia danych
. profil predkosci
. indywidualizowane, elastyczne parametry i jednostki miary

6.5.1. 3 days - 3 dni
Wyswietlanie szeregu czasowego obejmujgce maksymalnie 3 dni.

Graph

3 Days Current History v-Profile Settings

Last 3 Days
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Funkcja Ustawienie Opis

3 Days Wyswietlanie danych z ostatnich 3 dni

Pasek Przedziat czasu mozna wybraé poprzez pasek czasu. W tym
regulacji celu nalezy przytrzymac lewym przycisk myszy na koricu
czasu paska przeciggnac¢ pasek w pozycje wybranej daty.

6.5.2 Current - Biezace

Wyswietlanie danych na zywo / w czasie rzeczywistym w wybranym interwale aktualizaciji.

3 Days Current History v-Profile Settings

Updatelnterval Livechart 10 seconds ~

Live Data | Interval: 10s | Next Update: 8

Zoom TOM AN

Jui] wa Zlyoppp




Funkcja Ustawienie Opis

Current Interwat aktualizacji > Czas okresu aktualizacji nalezy wybra¢ z listy rozwijane;j.
[Biezace]
v 10 sekund
15 sekund
20 sekund
25 sekund

30 sekund

6.5.4 Profil predkosci - Velocity Profile

Wyswietlanie profilu predkosci w funkcji predkosci V / odlegtosci od dna (dolna o$ X) i sity sygnatu
(gérna os X) oraz aproksymowanej krzywej.
Graphic
3 Days Current History v-Profile Settings

Velocity profile @ 09:44:12

Signal [dB]

L
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—
=
]
-
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B
E
1

V[m/s]

®- Flow Velocity -#= Signal V Approx




6.5.5. Ustawienia - Settings

Wybdr parametru dwdch osi Y i opcji wyswietlania.

BackgroundColor Darkblue «
Y-Left : Discharge v . Y-Right : Velocity
aut. Scale : [] A aut. Scale : [[]

R

|

Min: . Max: _ . Min:

Name Show Color Name
vCell_02

g
g

vCell_03
vCell_04
vCell_05
vCell_06
vCell_07
vCell_08
vCell_09
vCell_10
vCell_11
vCell_12
vCell_13
vCell_14
vCell_15
vCell_16
vCell_17
vCell_18

E@@EEE@EEE@E@EEEE@??
g %) 2| 8| &%/ & & &/ & /&7 &a|&2a/¢E¢et

vm




Niebieski HV

Zielony
Cyjan

Szary

Y-Left [05 Y lewa]

v Discharge
Velocity
Volume
Length

Area

Temperature

Signal

Time

Y-Right [0$ Y prawa]

v Discharge

aut. Scale: O

Min:

Max:

> Wybieranie parametru, ktory bedzie wyswietlany na
lewej osi Y z listy rozwijane;j.

> Wybieranie parametru, ktory bedzie wyswietlany na
prawej osi Y z listy rozwijanej.

> Zaznaczenie tego pola wyboru, wigcza automatyczne
skalowanie.

> Wprowadzanie minimalnej wartosci, ktéra ma by¢
wysSwietlania.

(wprowadzanie jest mozliwe tylko wowczas, jesli
automatyczne skalowanie jest wytgczone)

> Wprowadzanie maksymalnej wartosci, ktéra ma by¢
wyswietlania.

(wprowadzanie jest mozliwe tylko wowczas, jesli
automatyczne skalowanie jest wytgczone)



List

Name
Wyswietlanie wybranego parametru

Show [ > Zaznaczenie tego pola wyboru umozliwia pokazanie
wymienionego parametru

Color > Wybieranie koloru wyswietlania

V¥ Red [czerwony]
Yellow [26tty]
Blue [niebieski]
Green [zielony]
Orange [pomarariczowy]
Purple [purpurowy]
Magenta
White [biaty]
Pink [rézowy]

Navy [morski]

6.6. Download - Pobieranie danych

Home
Graph

> Download

Parameter > Download > Ustawianie
o s
Settings
Communication
B Opcje pobierania danych.

6.6.1. Download - Pobieranie danych

Ustawienie zakresu czasu dla szeregdw czasowych danych.
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Uwaga: Pobieranie moze potrwac kilka minut.

6.6.2. Ustawienia - Settings

> Ustawienia dla wyboru danych i jednostek, ktére maja by¢ pobierane.



s

&l Data
Insert Unit in CSV Header

Use SI Units
Use Display Units

Length

Time

FlowRateVolume

H

A

Q

Velocity

Volume

TotalVolume

vCell_01
vCell_05
vCell_09
vCell_13

vCell_17

Temperature

TAIr

Unitless

STATUS

EEEEE

=

HAIr

vCell_02
wCell_06
vCell_10
vCell_14

vCell_18

Volume

TwWater

EEEEE

HUS

vCell_03
vCell_07
vCell_11
vCell_15

Wm

EEEE

HwWater

wCell_D4
wZCell_0g
vCell_12

viell_16



Concentration

™I
Signal
]
]

&

&
&

Salinity

Signal
Signal_04
Signal_08

Signal_12

EEEEE

Signal_16

Frequency

Viscosity

Mass

Density

Power

Pressure

DynamicViscosity

Voltage

Funkcja

Setting

[Ustawienie]

Ustawienie

O Use Sl units

[ Use Display units

O All Data

O Insert Unit in CSV
Header

Signal_01
Signal_05
Signal_09
Signal_13

Signal_17

=

Signal_0z Signal_03

Signal_06 Signal_07

BEEE

Signal_10 Signal_11

<

Signal_14 Signal_15

E =

Signal_18

Opis

Zaznacz pole wyboru, aby pobraé dane w jednostkach
S.

Zaznacz pole wyboru, aby pobra¢ dane w jednostkach
wyswietlanych.

Zaznacz pole wyboru, aby wybraé wszystkie dane
przedstawione ponizej.

Nie zaznaczac¢, w przypadku, jezeli majg by¢ wybierane

pojedyncze parametry.

Zaznacz pole wyboru, aby wyswietli¢ jednostke w pliku
CSv.

Z ponizszej listy mozna wybrac pojedyncze parametry, zaznaczajgc odpowiednie

pola wyboru.



6.7. Parametryzacja - Parameter

Home
Graph P Parameter [Parametr]
Download
> Geometry > Water level > Discharge Calculation > Calibration
o s
T > Replacement
Communication

Extras

Menu zawiera 4 dodatkowe opcje dla

. Definiowania parametréw przekroju

. Wyboru metody pomiaru poziomu wody

. Ustawiania parametru dla obliczenia przeptywu
. Kalibracji

. Wymiany

6.7.1. Geometry - Geometria

> Definiowanie ksztattéw i wymiardw przekroju poprzecznego, geometrycznych wartosci kanatéw,
odwodnien i rurociggéw (wedtug DIN 4263).

Parameter
Geometry Water Level Discharge Calculation Calibration FM10 Feplacement
CrossSection: Rectangular B

Circular

Rect lar: _ 3
s U Profil
Trapezaid
1 Trapezoid
Eag
Mouth H

Irregular

- B -
Width: 0.160

Height: 0.190

Sludge Level: 0.000

Enable:

Update




Funkcja Ustawienie Opis

Geometry Przekro'J porzeczny Geometry Water Level Discharge Calculation Calibration
[Geometria] ¥ Circular [kotowy] S Cirevler ~
Circular: "N
| D
.\\\..:..// 1
Diameter: 4.000 m
Sludge Level: 0.000 m
Enable:
Update ‘
Diameter > Wprowadzanie Srednicy rury (D)
Sludge Level > Wprowadzanie grubosci warstwy szlamu/osadu
(patrz 6.7.1.1)
Enable O > M zaznaczenie tego pola wyboru, wtgcza w pomiarach

przekréj kotowy.

(O wytaczanie przekroju kotowego)

b Kliknij przycisk Update, aby zapisa¢ ustawienia dla przekroju kotowego.

PrZekréj por‘zeczny Geometry Water Level Discharge Calculation Calibration
CrossSection: Rectangular
¥ Rectangular —— —
[prostokatny]
\— H
- 8 1
Width: 0.155
Height: 0.190 m
Sludge Level: 0.000 m
Enable: 124
Update
Width > Wprowadzanie szerokosci (B)

Height > Wprowadzanie wysokosci (H)



Sludge Level > Wprowadzanie grubosci warstwy szlamu/osadu

(patrz6.7.1.1)

Enable I > M zaznaczenie tego pola wyboru, wtgcza w pomiarach
przekroéj prostokatny.

(Owytaczanie przekroju prostokatnego)

b Kliknij przycisk Update, aby zapisa¢ ustawienia dla przekroju prostokatnego.

Prze kréj pOprzeczny Geometry Water Level Discharge Calculation Calibration Replacement
CrossSection: U Profil -
v U-Profile [Profil _
U Profil: i
typu U]
H
-
Height: 0.190 m
Radius: 0.120 m
Sludge Level: 0.000
Enable:
Height > Wprowadzanie wysokosci (H) przekroju poprzecznego
pokazanego na powyzszym rysunku.
Radius > Wprowadzanie promienia pétokregu.
Sludge Level > Wprowadzanie grubosci warstwy szlamu/osadu.
(patrz6.7.1.1)
Enable I > M zaznaczenie tego pola wyboru, wtacza w pomiarach

przekréj typu U.

(Owytaczanie przekroju typu U)

b Kliknij Update, aby zapisa¢ ustawienia dla przekroju trapezoidalnego.



Przekro’j poprzeczny Geometry | Water Level = Discharge Calculation = Calibration

CrossSection: Trapezoid -

V¥ Trapezoid (trapez) —— R
\ H
\ ,, /
- B -
Width:
Height:
Angle_left:
Angle_right:
Sludge Lewvel: m
Enable:
Update
Width > Wprowadzanie szerokosci (B) przekroju.
Height > Wprowadzanie wysokosci (H) przekroju.
Angle_left > Wprowadzanie lewego kata (o).
Angle_right > Wprowadzanie prawego (J3).
Sludge Level > Wprowadzanie grubosci warstwy szlamu/osadu.
Enable OJ > M zaznaczenie tego pola wyboru wtacza / wytgcza w

pomiarach przekréj trapezowy.

(O wytaczanie przekroju trapezowego)

b Kliknij przycisk Cross Update, aby zapisa¢ ustawienia dla przekroju
trapezowego.



Przekrdj poprzeczny

v J Trapezoid
[Trapez typu J]

Width B

Width b

Height H

Height h

Sludge Level

Enable O

Geometry Water Level Discharge Calculation Calibration Replacement

CrossSection: J Trapezoid -

J Trapezoid: I— B —1

Wwidth B: 0.000

m
Width b: 0.000 m
Height H: 0.000 m
Height h: 0.000 m
m

Sludge Level: 0.000

Enable:

> Wprowadzanie gornej szerokosci (B) przekroju.

> Wprowadzanie dolnej szerokosci (b) przekroju.

> Wprowadzanie gérnej wysokosci H przekroju.

> Wprowadzanie dolnej wysokosci h przekroju.

> Wprowadzanie grubosci warstwy szlamu/osadu.

> M zaznaczenie tego pola wyboru wigcza / wytacza w
pomiarach przekroéj trapezowy.

(O wytaczanie przekroju trapezowego)

6 Kliknij przycisk Update, aby zapisa¢ ustawienia dla przekroju trapezowego J.

Przekrdj poprzeczny

V¥ Egg [Jajowaty]

Geometry Water Level Discharge Calculation Calibration
CrossSection: Egg -

Egg (DIN 4263): T i

\.‘/ 1
R=? -
Radius: 0.000 m

Sludge Level: 0.000 m

Enable:

Update



Radius

Sludge Level

Enable O

> Wprowadzanie promienia ( r).

> Wprowadzanie grubosci warstwy szlamu/osadu.

(patrz 6.7.1.1)

> zaznaczenie tego pola wyboru witgcza / wytgcza w
pomiarach przekroj jajowaty.

(O wytaczanie przekroju owalnego)

b Kliknij przycisk Update, aby zapisa¢ ustawienia dla przekroju owalnego.

Przekrdj poprzeczny

v Mouth
[gruszkowaty]

Radius

Sludge Level

Enable O

Geometry Water Level Discharge Calculation Calibration

CrossSection: Mouth -

Mouth (DIN 4263):

Radius: 0.000 m
Sludge Level: 0.000 m

Enable:

Update

> Wprowadzanie promienia ( r ).

> Wprowadzanie grubosci warstwy szlamu/osadu.
(patrz 6.7.1.1)

> M zaznaczenie tego pola wyboru wigcza / wytacza w
pomiarach przekroéj typu ustnik.

(Owytaczanie przekroju typu gruszkowatego)

b Kliknij przycisk Update, aby zapisaé ustawienia przekroju typu ustnik.



Prze kro’j poprzeczny Geometry | Water Level Discharge Calculation Calibration

CrossSection: Irregular -

¥V Irregular . -~
Polynom [Wielobok ;o ot o
nieregularny] x-Axis: [m] y-Axis: [m] graph:
6 - =] -
7 9
13 L [N L
15 T 5 |
20 2
21 2
22 2
23 .
25 1
26 0.39
27 -0.1
28 -0.65
29 -1.06
30 -1.3
31 -1.76
32 -1.75
33 -1.82
34 -1.84
35 -1.84
36 v | -2.04 -
37 -1.9
Enable OJ > M zaznaczenie tego pola wyboru wiacza / wytacza w
pomiarach przekroéj typu nieregularnego.
(O wytaczanie przekroju nieregularnego)
# of points Liczba punktéw pomiarowych
X-AXis Wartosci wysokosci
y-Axis Wartosci szerokosci

6 Kliknij przycisk Update, aby zapisa¢ ustawienia dla przekroju nieregularnego.

6.7.1.1. Poziom osadu- Sludge level

Sludge level > Wprowadzanie grubosci warstwy szlamu/osadu (patrz rysunek

ponizej) zgromadzonego w dolnej czesci rury lub na dnie kanatu
/koryta rzeki.

Program obliczy powierzchnie pokrytg osadem lub szlamem;
wartos¢ ta bedzie odejmowana od catkowitej zwilzonej
powierzchni hydraulicznej do doktadnych pomiaréw poziomu wody
i przekroju.



channel

Wysokos¢ warstwy
osadu / poziom

Kanat

|
ui.zno szlamu

6.7.2. Poziom wody - Water level
Wybdér metody pomiaru poziomu wody w zaleznosci od typu czujnika i pozycji czujnika w

przekroju poprzecznym.

Parameter
Geometry Water Level Dizcharge Calculation Calibration Replacement

water level water: ]

Water level Air: [

Water level extern: [

wWater level fix: [

Update

Funkcja Ustawienie Opis
Water Level Water level water Opcja dla standardowego uzytkowania. Pomiar poziomu wody od

dna do powierzchni lustra wody.

[Poziom wody

woda]
> M To pole wyboru nalezy zaznaczy¢ dla zintegrowanego
ultradzwiekowego pomiaru poziomu wody z czujnikiem predkosci
zainstalowanym na dnie przekroju poprzecznego.
(warto$¢ odpowiada nazwie parametru w bazie danych HUS)
Water level air Pomiar poziomu od géry w dét poprzez powietrze do

powierzchni wody, w kombinacji z czujnikiem predkosci.
[Poziom wody



powietrze]

> M Zaznaczenie tego pole wyboru, umozliwia pomiar
poziomu wody z zewnetrznym bezkontaktowym
ultradzwiekowym czujnikiem poziomu.

(warto$¢ odpowiada nazwie parametru w bazie danych HAir)

Water level water Opcjonalna kombinacja 2 czujnikdw poziomu.
Water level Air

> V] Zaznaczenie tego pole wyboru, umozliwia
kombinacje czujnika predkosci oraz zewnetrznego
bezkontaktowego ultradzwiekowego czujnika

poziomu:
Parameter
Geometry Water Level Discharge Calculation Calibration Replacement
Water level water: ¥
Water level Air: [
Water level extern:
Water level fix:
Switching Level: m
Hysteresis: m
Update
Switching level > Wprowadzanie wartosci poziomu przetgczania miedzy
2 czujnikami.

[Poziom
przetaczania]

Kazdorazowo, gdy zostanie osiggnieta ta okreslona
wartosé, pomiar poziomu przetgcza sie z
bezkontaktowego czujnika ultradZzwiekowego (poziom
wody - powietrze) na czujnik predkosci (poziom wody -
woda).

Hysteresis [histereza] > Wprowadzanie wartosSci poziomu przetgczania w celu
okreslnie gérnej i dolnej granicy, ktéra musi by¢
przekroczona, aby nastgpito przetaczenie czujnikow.

Water level Air Opcjonalna kombinacja 2 czujnikdw poziomu.

Water level extern
Ta kombinacja jest wykorzystywana do pomiaréw



Switching level

[Poziom
przetgczanial

Hysteresis [histereza]

Water level extern

[Poziom wody —
zewn.]

przeptywu przy zmiennych poziomach wody od bardzo
niskich pozioméw do standéw przepetnienia.

> V] Zaznaczenie tego pole wyboru, umozliwia
kombinacje: zewnetrznego bezkontaktowego
ultradzwiekowego czujnika poziomu oraz
hydrostatycznego czujnika poziomu.

Parameter
Geometry Water Level Discharge Calculation Calibration Replacement

Water level water:

Water level Air: l
Water level extern: V]
Water level fix;

Switching Level: m

Hysteresis: m

Update

> Wprowadzanie wartosci poziomu przetgczania miedzy
2 czujnikami.

Kazdorazowo, gdy zostanie osiggnieta ta okreslona
wartosé, pomiar poziomu przetgcza sie z
bezkontaktowego czujnika ultradzwiekowego (poziom
wody - powietrze) na hydrostatyczny czujnik poziomu
(Water level — zewn.).

> Wprowadzanie wartosci poziomu przetgczania w celu
okreslnie gérnej i dolnej granicy, ktéra musi by¢
przekroczona, aby nastgpito przetaczenie czujnikow.

> Zaznaczenie tego pole wyboru, umozliwia pomiar
poziomu wody zewnetrznym hydrostatycznym
czujnikiem poziomu.

Czujnik jest zwykle zainstalowany w dolnej czesci
przekroju poprzecznego, i skierowany w gore.

(wartos¢ jest rowna nazwie parametru w bazie danych:



Water Level

Water level water:
Water level Air:
Water level extern:

Water level fix:

Water Level

‘Water level water:
Water level Air:

Water level extern:

Water level fix:




6.7.3. Obliczanie przeptywu - Discharge calculation

Discharge calculation [Obliczanie przeptywu]
Ustawienia dla obliczania przeptywu

Parameter
Geometry Water Level Discharge Calculation Calibration
Limits :
v-Min Ol m/s
v-Max [ m/s
Update
Discharge: 1=
Approximation: #
Offset sensor: m
Blanking bottom: m
Blanking top: m
Roughness: Concrete -
Update
Funkcja Ustawienie Opis
Discharge Limits: > Wprowadzanie maksymalnej i/lub minimalnej
Calculation wartosci dla predkosci.
v-Min
[Obliczanie > Zaznaczenie tego pola wyboru uaktywnia wartosci.
v-Max
przeptywu]
Discharge > Wybieranie kanatu dla pomiaru przeptywu.
v 1,2,3,4,5
Approximation I > Zaznaczenie tego pola wyboru umozliwia

aproksymacje krzywej predkosci.

Offset Sensor > Wprowadzanie wartosci przesuniecia czujnika (czujnik



predkosci).

Blanking bottom > Wprowadzanie wartosci dla odlegtosci ponad kanatem
lub korytem, ktére zostang wytgczone w pomiarze

[Wygaszanie dna] profilu predkosci, aby wyeliminowaé niedoktadnosci

pomiaru z powodu wptywu nieregularnych pragdow /

turbulencji wokdét obudowy czujnika.

Blanking top > Wprowadzanie wartosci odlegtosci dla strefy ponizej

powierzchni wody, ktdra nie bedzie uwzgledniana przy

[Wygaszanie gory] pomiarach w zaleznosci od poziomu wody.

Roughness > Wybierz rodzaj powierzchni dla okreslenia szorstkosci
kanatu, tozyska rzeki lub rury. W formule aproksymaciji
¥ Rock, . , . . .
uwzgledniono wartosci / czynniki empiryczne.
e Gtadsze powierzchnie majg z reguty nizszg wartosc¢
wspotczynnika szorstkosci, natomiast chropowate
Sand, powierzchnie - wyzsza.
Earth,
Concrete, Rock — skata
Cement, Stone — kamien
Wood Sand — piasek

Earth — ziemia
Concrete — beton
Cement — cement

Wood - drewno

b Kliknij przycisk Update (Aktualizuj) aby zapisa¢ ustawienia.

6.7.4. Kalibracja - Calibration

Ustawienia kalibracji poprzez pomiar poréwnawczy z wykorzystaniem urzadzenia referencyjnego.

Przyktady 6 pomiardéw:



Parameter

Geometry Water Level Dizcharge Calculation Calibration

Drate W [cm] Qmeas [m3/s] Qref [m2/s] active delete
2014-05-01 14.00 10.07 10.07 [
2014-05-03 10.00 10.06 10.06 [
2014-05-05 9.00 10.03 10.02 F O
2014-05-07 7.00 10.01 10.01 [
2014-05-05 1.00 0.00 0.00 [
2014-05-13 10.00 12.00 13.00 [
Add new Measurement
Active [ | QOMax: 15.00 m3/s
Fit polynomial 4th  » QMin: 0.00 m3/s
Coefficient 0.999878

— [:]_

- Polynom

Omeas

Update

Funkcja Ustawienia Opis

6 Aby wprowadzi¢ pomiary kalibracji wejdZ w zaktadke Add new Measurement
(Dodaj nowy pomiar) i wprowadz dane w okienku jak ponizej:




new Measurement

new Measurement

Date:

QOmeas: miih
Qref: : milh
Update
Date > Wprowadz date.
w > Wprowadz poziom wody.
Qmeas > Wprowadz wartos¢ Q.
Qref > Wprowadz wartos$é referencyjng Q

(z urzadzenia referencyjnego).

b Kliknij przycisk Update (Aktualizuj) aby zapisac ustawienia. Wartosci wyswietlg
sie na liscie jak powyzej.

Calibration Date > Data
(Kalibracja)

W > Poziom wody.

Qmeas > Wartos¢ Q.

Qref > Wartos¢ referencyjna Q (z urzadzenia referencyjnego).
O / M active > Zaznacz odpowiednie pole aby uwzgledni¢/pomingé

pojedynczy pomiar.

O/ ™ delete > Zaznacz odpowiednie pole aby usung¢ pojedynczy
pomiar.
Active 0 / M > Zaznacz odpowiednie pole aby wtaczyé/wytgczyé

ustawienia wartosci maksymalnej (QMax) oraz



QMax
QMin

Fit

V¥ linear

polynomial 2nd
polynomial 3rd

polynomial 4rd
polynomial 5rd

polynomial 6rd

minimalnej (QMin).

> Wprowadz maksymalng wartos¢ przeptywu.

> Wprowadz minimalng wartos$¢ przeptywu.

> Wybierz opcje dopasowania krzywej z menu
rozwijanego.

Linear — liniowe

Polynominal 2nd - wielomianowe st. 2
Polynominal 3rd — wielomianowe st. 3
Polynominal 4rd — wielomianowe st. 4
Polynominal 5rd — wielomianowe st. 5

Polynominal 6rd — wielomianowe st. 6



6.7.5. Podstawianie - Replacement

Ustawienia dla obliczenia wartosci przeptywu w czesciowo wypetnionych i otwartych kanatach.

Uzytkownik moze wybraé jedng z 3 metod obliczeniowych. Funkcja ta jest przydatna w

przypadku awarii czujnika lub zbyt niskiego poziomu wody.

Parameter

Geometry Water Level Dizcharge Calculation

Behavior of the replacement function
[l w below sensor
¥ sensor failure:

Replacment function calculation

[ from measurements

¥ Manning Strickler

] from polynom

Parameter Manning Striker
MaxW: m
MinWW: m
Slope:

Roughness:

Funkcja Ustawienia Opis

Replacement

Update

Behavior of [0 W below sensor > Zaznacz to pole jesli nie mozna wykonaé poprawnych

the pomiaréw ze wzgledu na zbyt niski poziom wody (W).

replacement
function
(Uzycie
funkcji
podstawiania

)

[ Sensor failure > Zaznacz to pole jesli wystgpita awaria czujnika.



Replacement ™ from
function measurement
calculation

(Obliczanie

przy uzyciu

funkcji

podstawiania

)

Fit:
V¥ linear

polynomial 2nd
polynomial 3rd

polynomial 4rd
polynomial 5rd

polynomial 6rd

WMin / WMax

QMin / QMAXx

> Zaznacz to pole aby obliczy¢ wartosé¢ Q z wzoru Q/h,
gdzie Q oznacza przeptyw, a h — stan wody.

Wprowadz wartosci pomiarowe dla h (W) i odpowiednio
dla Q w tabeli jak ponizej. Wartosci wykreslono na
wykresie W/Q dla uzyskania krzywej konsumcyjne;j.

Kliknij przycisk > Add Measurement (Dodaj pomiar) aby
wprowadzi¢ kolejng pare wartosci.

Kliknij przycisk > Redraw (Przerysuj) aby uaktualnié¢
wykres.

Poszczegdlne wartosci przedstawione sg jako krzywa
konsumcyjna na wykresie W/Q. Aby dopasowac krzywa,
wybierz odpowiednig opcje — liniowa (linear) lub
wielomianowa st. 2 — 6 (polynominal 2nd — 6rd).

> Wybierz opcje dopasowania krzywej z menu
rozwijanego.

> Wprowadz minimalna / maksymalng wartos¢ poziomu
wody.

> Wprowadz minimalng / maksymalng wartos¢
przeptywu.



Fit: WMin:  1.000 m QMin: 3600.00 m3/h

polynomial 4th WMax:  7.000 m QMax:  54000.00 m/h

Kliknij przycisk > Update (Aktualizuj) aby zaktualizowac
wykres.

O Manning Strickler > Zaznacz to pole aby obliczy¢ wartosé przeptywu przy
pomocy formuty Manninga-Stricklera.

Parameter

Geometry Water Level Discharge Calculation Calibration Replacement | |

Behavior of the replacement function

1 w below sensar

sensor failure:
Replacment function calculation

[ from measurements

Manning Strickler

1 from polynom
Parameter Manning Striker

MaxW: m

Roughness:
Parameter MaxW / MinW > Wprowadz minimalng / maksymalna wartosé dla
Manning poziomu wody.
Strickler
(Parametry
formuty
Manning
Strickler)

Slope > Wprowadz wartos¢ nachylenia kanatu




Roughness > Wprowadz wspétczynnik szorstkosci dla materiatu
dennego.

6 Kliknij przycisk Update (Aktualizuj) aby zapisac ustawienia.

M from polynom > Zaznacz to pole aby obliczy¢ wartosé przeptywu z
wielomianu.

Parameter

Geometry = Water Level  Discharge Calculation = Calibration | Replacement

Behavior of the replacement function
W below sensor
sensor failure:
Replacment function calculation
from measurements
Manning Strickler
¥| from polynom
Polynomcoefficents
c0:
cl:
c2:
c3:
c4t
c5:

c6:

Update J

Polynom-coefficients > Wprowadz wspoétczynniki dla zadanego dopasowania
cO0... wielomianowego / zadanej regresji wielomianowej.

b Kliknij przycisk Update (Aktualizuj) aby zapisa¢ ustawienia.

6.8.1/0S - Cyfrowe/Analogowe wejscia (In) i wyjscia (Out)

Home

— » 1/0s
Download
Parameter > Analog In > Analog Out [> Digital In > Digital Out
Settings

Communication

Extras Wprowadzanie zmian dla wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych i analogowych.

6.8.1. Wejscia analogowe - analog In

Definicja parametréw czujnikéw w zaleznosci od typu podtgczonego czujnika.



/I0's

Analog In Analog Out Digital In Digital Out Users values
Channel: 1 Value: HwWater
Settings
Max water level 10 m
Min water level 0 m
Offset 0.001 m
Max 20 ma
Min 4 ma,
Current Value 4,243 ma&,
Update
Funkcja Ustawienia Opis
Analog In Channel > Wybierz kanat (wejscie analogowe).
(Wejscie
v 1,2,3,4
analogowe) 1=y
Value > Wybierz parametry dla wybranego kanatu z menu
rozwijanego.
v TWater,
HWater,

Ustawienia domysine:

VAL TWater = temperatura wody
HAir, _ . .. , .
HWater = poziom wody, czujnik predkosci
NS TAir = temperatura powietrza
HAir = poziom wody, zewnetrzny bezdotykowy
ultradzwiekowy czujnik poziomu
None = brak wyboru, czujnik niepodfgczony
Setting Max... / > Wprowadz maksymalny / minimalny zakres
(Ustawienia) pomiarowy dla zainstalowanego czujnika.

Min...



Offset > Wprowadz wartosc¢ przesuniecia dla zainstalowanego
czujnika.

Max > Wprowadz maksymalng wartosé natezenia pradu na
danego wejscia zastosowanego czujnika.

Ustawienia domysine: 20 mA

Min > Wprowadz minimalng warto$é natezenia pradu dla
danego wejscia zastosowanego czujnika.

Ustawienia domysine: 4 mA

Current Value Wyswietla wartos$¢ natezenia pradu.

6 Kliknij przycisk Update (Aktualizuj) aby zapisa¢ ustawienia.

6.8.2. Wyjscie analogowe - Analog out

Log in as HydroVision01 { Log out)

110 s

Analog In Analog Out Digital In Digital Out

Channel: 1 - Walue: Units: -

Settings

m/s

-2 mys

Max 20 ma

Min 4 ma
[Cresto

Funkcja Ustawienia Opis

Analog Out Kanat > Wybierz wybrany kanat (wyjscie analogowe) z menu



(Wyjscie
analogowe)

Settings
(Ustawienia)

v 1,234

Value
v Q,
vm,

None

Units

Max ...

Min ...

Max

Min

[ Test active

rozwijanego

> Wybierz wartos$¢ / parametr pomiarowy
odpowiadajgcy danemu kanatowi; wyswietlana jest
odpowiednia jednostka.

Woybierz jednostke odpowiadajgcg wybranemu
parametrowi.

> Wprowadz minimalng lub maksymalng wartos¢ dla
wybranego parametru.

> Wprowadz maksymalng wartos¢ natezenia pradu dla
sygnatu wyjsciowego.

Ustawienia domysine: 20 mA
> Wprowadz minimalng wartos¢ natezenia pradu dla
sygnatu wyjsciowego.

Ustawienia domysine / Zakres: 0 - 4 mA

> Zaznacz to pole aby wigczy¢ tryb testowy.

Dopasuj pasek testowy do réznych wartosci.

b Kliknij przycisk Update (Aktualizuj) aby zapisa¢ ustawienia.



6.8.3. Wejscie cyfrowe - Digital In

6.8.4.Wyjscie cyfrowe - Digital Out

Digital Out

Settings:

Measurement Value:

Range Min:
Range Max:
Hsyterese:

Delay:

Test Channel 1:




Digital Out

(Wyjscie
cyfrowe)
O Channel 1 > Zaznacz aby aktywowad wskazany kanat.
v 1,2,3,4,5,6
Value > Wybierz odpowiednig wartos¢ / parametr z menu
rozwijanego
Vv STATUS
Alarm
Pulse Alarm —alarm
None Pulse — impuls
None — brak
> STATUS = Kody btedéw (=maska bitowa)
Channel: 1 - Value: STATUS
Settings:
Mask: £ §
Delay:
Test Channel 1:
Update
Settings Mask > Wprowadz numer maski bitowej (wyswietla liste z
(Ustawienia) kodami bteddéw;

aktualnie nr 1)

Delay Wprowadz czas opdznienia zatgczenia alarmu w
sekundach
Test Channel 1 [ zaznacz to pole aby wtaczy¢ tryb testowy.

b Kliknij przycisk Update (Aktualizuj) aby zapisa¢ ustawienia.

Value > Wybierz opcje ,,Alarm” z menu rozwijanego aby

okresli¢ sygnat alarmowy przekaznika dla wybranych

v Alarm .
parametrow.



Channel: 1~ Value: Alarm

Settings:
Measurement Value: A E\
Range Min: ': *1mz -
Range Max: Hair 2
HUS
Hsyterese: Huwater =(n2
Delay: .‘ST,&\'fUé =
Test Channel 1: S_alinity
Signal
Signal_01 e
Signal_02 Update
Signal_03
Signal_04
Signal_05
Signal_06
Signal_0o7
Signal_o8
Signal_09
Signal_10
Signal_11 5
Settings Measurement > Wybierz zgdany parametr dla sygnatu alarmowego z
(Ustawienia)  value menu rozwijanego.
Range Min > Wprowadz / Okresl minimalng wartosc¢ (dolna granica)
dla aktywacji alarmu
Range Max > Wprowadz maksymalng wartos$¢ (gérny granica) dla
aktywacji alarmu.
Hysteresis > Wprowadz wartos¢ histerezy aby okresli¢ dolng i

gorng granice, ktérg nalezy przekroczyc¢ aby aktywowac
alarm.

Odpowiednio dobrana wartos¢ histerezy chroni przed
niepotrzebng aktywacjg alarmu spowodowang matymi
odchyleniami pomiarowymi.

Delay Wprowadz minimalny czas opdznienia zafaczenia
alarmu dla wartosci pomiarowych przekraczajacych
gorng lub dolng granice.

Ta opcja pozwala unikngé¢ aktywacji alarmu w przypadku
wystgpienia tymczasowych odchylen.

Test channel ... [ zaznacz to pole aby wtaczy¢ tryb testowy.
b Kliknij przycisk Update (Aktualizuj) aby zapisa¢ ustawienia.

Value > Wybierz opcje ,,Pulse” z menu rozwijanego aby



V Pulse okresli¢

Channel:

Settings Sum
(Ustawienia) jednostke z menu rozwijanego.
Width > Wprowadz szerokos¢ impulsu.
Test Channel 1 [ zaznacz to pole aby wtaczy¢ tryb testowy.

impuls.

1~ Value: Pulse

Settings:
Sum: g4
Width: 500

Test Channel 1:

-

mi/s w

b Kliknij przycisk Update (Aktualizuj) aby zapisa¢ ustawienia.

6.8.5. Wartosci uzytkownikéw - User values

Update

> Wprowadz wartos¢ catkowitg i wybierz odpowiednia

Definicja dodatkowych parametrow dla wejs¢ okreslonych przez uzytkownika (np. dodatkowych

czujnikow).

/O s

Analog In Analog Out Digital In Digital Out U=zers values

Value Unit

Walue Unit

Settings Value
(Ustawienia)

[ Add

> Wprowadz zgdane parametry pomiarowe



Unit > Wprowadz odpowiednig jednostke

) Kliknij przycisk Add (Dodaj) aby zapisa¢ ustawienia.

6.9. Ustawienia - Settings

Home P Settings

Graph
Downioad > Logging > Log Files > Units [> Displayed Units [> Totalizer
Farametar > Data Overview

los
Settings

Communication

Extras

6.9.1. Rejestrowanie

Specyfikacja rejestrowanych danych

Settings

Logging Log File= Units Dizplayed Units Taotalizer Data Overview

Log File: 12 davy(s)
N_umber of Displayed ao

Lines:

Averaging: 10 second(s)
Type: Mean -
Database: a0 dayi(s)
Database interval: 30 second(s)
Trace Level: High -
Screen Refresh 30 second(s)
Invertal:

Funkcja Ustawienia Opis

Update



Log File

Number of
Displayed Lines

Averaging

Type
v Mean

Median

Database

Database interval

Trace Level
V¥ Less
Medium

High

Screen Refresh
Interval

> Okresl czas zycia rejestrowanych zdarzen.

> Wprowadz ilos¢ wyswietlanych linijek dziennika
(logu).

> Okresl ilos¢ czasu dla obliczenia sredniej pomiarow.

> Wybierz rodzaj sredniej (mean — Srednia
arytmetyczna; median — mediana).

> Okresl czas zycia bazy danych.

> Okresl czas wyswietlania danych.

> Okresl poziom Sledzenia dla wyswietlania zawartosci
dziennika zdarzen. Np. niski poziom sledzenia (Trace
Level Less) zapewnia nizszy poziom szczegotowosci
dziennikéw niz wysoki poziomie sledzenia (Trace Level
High)

(Ustawienia domysine: Trace Level Less)

> Okresl czestotliwos¢ odswiezania ekranu.

b Kliknij przycisk Update (Aktualizujj) aby zachowa¢ wprowadzone dane.

6.9.2. Dzienniki - Log files

Wyswietlanie dziennikéw. Dziennik (ang. Log) to protokdt zawierajacy informacije, ostrzezenia i
powiadomienia o btedach dotyczacych wszystkich dziatarn wykonanych w systemie. Dostarcza
cennych informacji na temat potencjalnych btedéw sprzetu komputerowego oraz btedéw
wynikajgcych z nieprawidtowych operacji wykonanych przez uzytkownika.



Settings

Logaging Log Files Units Displayed Units Totalizer Data Overview

LogFile:  $20140428.loq; + | Download

Lines of Logfile:

WA U 05T S LY 2 DUl LU Y Jhiaidy wue A WUl s el oIl
07:57:07.650 < Info » I0OBoard config analog out A_Out2.Behavior =0
07:57:07.690 < Info » Read general settings Linel = TimeStamp
07:57:07.690 < Info > Read general settings Line2 = Q

07:57:07.691 < Info > Read general settings Line3 = vm

07:57:07.691 < Info = Read general settings Lined = STATUS
07:57:07.691 < Info > Read general settings Linel = TimeStamp
07:57:07.691 < Info = Read general settings Line2 = vLayer_01
07:57:07.691 = Info > Read general settings Line3 = vLayer_02
07:57:07.691 < Info » Read general settings Lined = H

07:57:08.193 < Error > IOBoard::IncomingData  analog input value out of range HWater

]
m

2.5 S
Funkcja Ustawienia Opis
Log File > Wybierz nazwe dziennika z menu rozwijanego.
v *.log

b Kliknij przycisk Download (Sciagaj) aby zatadowa¢ wybrany dziennik.

6.9.3. Jednostki - Units

Uzytkownik okresla ustawienia jednostek dla takich parametréw jak przyptyw (Q), predkosc (v),
dtugosc (l), powierzchnia (A), czas (t), napiecie, temperatura (T), sygnat, objetosc (V), stezenie.
Przeliczniki powszechnie stosowanych jednostek pomiarowych zostaty zdefiniowane odgdrnie.
Uzytkownik moze zdefiniowad i doda¢ nowe jednostki.



Logging Log Files Units Displayed Units Totalizer Data Overview

Discharge: m3/s
Unit Conversion
%
Unit Conversion
Mid 84.6 Delete
Gpm 15.25 Delete
m=/h 3600 Delete
Velocity: m/s
Unit Conversion
Add
Unit Conversion
km/h 25 Delete
feet/s 1.2345 Delete
cmys 100 Delete
Length: m
Unit Conversion
%—]
Unit Conversion
ft 0.3 Delete
km 0.001 Delete
mm 1000 Delete

om 100 Delete



Area: m=

Unit Conversion

Unit Conversion

Time: 5

Unit Conversion

Unit Conversion

m 0.0166667 Delete
ms 1000 Delete
ys 1000000 Delete
ns 1000000000 Delete
Voltage: v

Unit Conversion

Unit Conversion

m\ 1000 Delete
Temperature: c

Unit Conversion

Unit Conversion

F 5 Delete
Signal: dB

Unit Conversion

Unit Conversion



Volume: m=
Unit Conversion
Add
Unit Conversion
Ml 1000 Delete
Concentration: ppt
Unit Conversion
| Add
Unit Conversion
psu 2 Delete
Funkcja Ustawienia Opis
Units Parameter: Okreslenie wyswietlanej jednostki dla wymienionych
(Jednostki) parametréw

Discharge (przeptyw)

Velocity (predkosc)

jednostka referencyjna:

dostepne jednostki:

jednostka referencyjna:

dostepne jednostki:

m3/s

Mid
Gpm
m>/h

I/s

m/s

km/h
feet/s
m>/h

cm/s

(metréw kwadratowych na
sekunde)

(million litrow na dzien)
(galondw na minute)
(metréw kwadratowych na godzine)

(litréow na sekunde)

(metr na sekunde)

(kilometréw na godzine)
(stép na sekunde)
(metréw kwadratowych na godzine)

(centymetréw na sekunde)



Length (dtugos¢) jednostka referencyjna: M (metr)

dostepne jednostki: ft (stopa)
km (kilometr)

mm (millimetr)

cm (centymetr)
Area (powierzchnia) jednostka referencyjna:  M> (metr kwadratowy)
Time (czas) jednostka referencyjna: S (sekundy)
dostepne jednostki: m (minuty)
ms (milisekundy)

s (mikrosekundy)

ns (nanosekundy)

VoItage (napiecie) jednostka referencyjna:  V (W0|t)

dostepne jednostki: mV (miliwolt)
Temperature jednostka referencyjna; ~ °C (stopnie Celsjusza)
(temperatura)

dostepne jednostki: F (stopnie Fahrenheita)
Signal (sygna’f) jednostka referencyjna:  dB (decybele)
Volume (objetosc) jednostka referencyjna: M (metr szescienny)
Concentration jednostka referencyjna: PPt (czesci na trylion)
(stezenie)

dostepne jednostki: psu (praktyczna jednostka

zasolenia)

Unit (jednostka) > Wprowadz pozadang jednostke.



Conversion
(konwersja)

> Wprowadz wspoétczynnik konwersji powigzany z

jednostka referencyjna.

6 Kliknij przycisk Add (Dodaj) aby zapisa¢ wybrang jednostke.

Delete

> b Kliknij przycisk Delete (Usun) aby usungé wpis.

6.9.4. Wyswietlane jednostki - Displayed Units

Woybierz jednostki pomiarowe do wyswietlania na wykresach.

Data Overview

Update

> Wybierz zgdang jednostke dla danego parametru z

Settings
Logaging Log Files Units Displayed Units Totalizer
Dizcharge: m3/s -
Velocity: mfs -
Length: m -
Area: m2
Time: ns
Voltage: my -
Temperature: “Cow
Signal: dB -
Volume: m2
Concentration: ppt -
Funkcja Ustawienia Opis
Displayed Parameter:
Units ) menu rozwijanego.
(Wyswietlane Discharge
jednostki) Velocity
Discharge — przeptyw
Length
Velocity — predkos¢
Area
Length — dtugos¢
Time

Area — powierzchnia



Voltage
Temperature
Signal
Volume

Concentration

Time — czas

Voltage — napiecie
Temperature - temperatura
Signal — sygnat

Volume — objetos¢

Concentration — stezenie

Przykfad:

Menu rozwijane dla jednostek okreslajgcych przeptyw;
Aby zdefiniowa¢ jednostki, przejdz do zaktadki P> Units
(Jednostki)

b Kliknij przycisk Update (Aktualizuj) aby zapisa¢ wprowadzone dane.

6.9.5. Sumator - Totalizer

Settings

Logging Log Files Units

Total volume: 30.9
Volume: 30.9
Funkcja Ustawienia
Totalizer Total Volume
(Sumator)
Volume

Displayed Units Totalizer Diata Overview
m3
m= Reset
Opis

> wysSwietla sume wszystkich wartosci od momentu
uruchomienia systemu.

> wyswietla sume wszystkich wartosci od ostatniego
zresetowania (Reset)

b Kliknij przycisk Reset (Resetuj) aby wyzerowaé sumator.



6.9.6. Przeglad danych - Data Overview

Wyswietla liste parametréw wraz ze wszystkimi odpowiadajgcymi im jednostkami.

Settings

Logging Log Files Units Displayed Units Totalizer Data Overview

get Data

Data Value Conversion Unit Displayed Unit
A 1.8 4 Area m2

H 0.9 1 Length m

HUS 1 Length m

HWater 0.9 1 Length m

Q 0.304502983658 1 FlowRateVolume m3/s

Funkcja Ustawienia Opis

b Kliknij przycisk get Data (pobierz Dane) aby wyswietli¢ liste danych.

6.10. Komunikacja - Communication (Ustawienia sieciowe)

Home P Communication

Graph
Download > Network [> FTP [> Modbus
Parameter

o=

Settings
Ustawienia dla komunikacji poprzez nadajnik i transfer danych.

Extras



6.10.1. Sie¢ - Network

Sie¢ (Network)
Specyfikacja rodzaju sieci oraz podstawowe ustawienia sieciowe (sie¢ LAN lub GSM/WLAN).

Communication

Metwork FTP MODBUS

MNetwork: LAN -
DHCP: ¥
IP: 10.10.10.225 DHCF
Subnet: 1556 DHCP
Gateway: 10.10.11.1 DHCP
LAN
Fukcja Ustawienia Opis
Network v LAN > Wybierz rodzaj sieci LAN z menu rozwijanego.
(Sie€)
GSM
DHCP O > Zaznacz to pole by wigczyé/wytgczyé protokot
dynamicznego konfigurowania hostéw (DHCP).
IP > Wprowadz adres IP.
Subnet > Wprowadz maske podsieci.
Gateway > Wprowadz adres bramy sieciowej.

> Kliknij przycisk LAN aby zapisa¢ wprowadzone dane.



Communication

Network FTP MODBUS

Metwork: GSM

G5M:

Access Point Name: web.vodafone.de
User: user

Password: .

Mumber :

SMS Motification:

GSM

Funkcja Ustawienia Opis
Network v GSM > Wybierz sie¢ GSM z menu rozwijanego.
(Siec)

Access Point Name > Wprowadz nazwe punktu dostepu (Access Point

Name).

User > Wprowadz nazwe uzytkownika.

Password > Wprowadz hasto.

Number > Wprowadz numer karty SIM.

SMS Notification > Wprowadz numer telefonu aby otrzymywac

powiadomienia SMS.

b Kliknij przycisk GSM aby zapisa¢ wprowadzone dane.

6.10.2. FTP

Konfiguracja FTP (File Transfer Protocol — Protokot Transferu Plikow)



Server:

Port:

User:

Password:

PushInterval:

ExportInterval:

Systemn ID:

Measurement 1:
Measurement 2:
Measurement 3:
Measurement 4:
Measurement 5:

Measurement &:

RemoteDirectory:

Measurement

| Mone =]
etz X

Mone -

 None b




600

300

Exportinterval

RemoteDirectory

System ID

Measurement 1 to

Measurement 6
Value:

V¥ None
A

H

HAir
HUS
HWater
Q
STATUS
Salinity
Signal
Signal_01... 18
TAir
TWater

TotalVolume

vCell 01... 18
vm
¥ units

> Przedziat danych w pliku.

> Wprowadz nazwe katalogu na serwerze

> Wprowadz ID systemowe.

Okresl wartosci pomiarowe (Measurement 1- 6) dla
transferu danych

> Wybierz wartosci / parametry pomiarowe z menu
rozwijanego; wyswietlane s3 odpowiednie jednostki.

(Skroty objasniono w rozdziale Btad! Nie mozna
odnalei¢ zrodta odwotania.)

Wyswietla odpowiednie jednostki.

b Kliknij przycisk Update (Aktualizuj) aby zapisa¢ wprowadzone dane.



6.10.3. Modbus
Specyfikacja komunikacji przy pomocy protokotéw MODBUS.

Communication

Network FTR MODBUS

Enable:
Type: TCP -
1D
Fort:
Baudrate: (115200 »
Register: 1 -
Value: None -
Units: -
Datatype: Float -
Update
Funkcja Ustawienia Opis
MODBUS Enable I > Zaznacz to pole aby wigczy¢ / wytgczy¢ MODBUS.
Type > Wybierz rodzaj protokotu MODBUS z menu
rozwijanego.
v TCP
RTU
ID > Wprowadz numer ID protokotu MODBUS.
Port > Wprowadz nazwe portu.
Baudrate > Wybierz zgdang predkosé transmisji z menu
rozwijanego.
v 115200,
57600,

38400,






Datatype > Wybierz rodzaj danych z menu rozwijanego.
V¥ Float,

Integer

6 Kliknij przycisk Update (Aktualizuj) aby zapisa¢ wprowadzone zmiany.

6.11. Opcje dodatkowe - Extras

Home P Extras

Graph
T > Language > Date Time > LC-Display > Power Management
Parameter > Save/ Load Config

V0=

Settings

Communication

Ustawieniz

6.11.1. Jezyk - Language

Wybor jezyka i ustawienia formatu plikéw, daty oraz separatorow.

Extras

Language Date Time LC-Display PowerManagement Save/Load Config

Default: English

Thouszand separator: &

Decimal separator: o

Date format : OO » - » MM » - » Y1 -
Date time separator : -

Time format: HH + . = mm = . = S5 »

get Data

Ustawienia Opis



Default: > Domyslny jezyk.

¥ English
Espanol
Deutsch
Thousand > Zaznacz to pole aby wstawic¢ separator dziesietny.
separator
Decimal > Wybierz rodzaj separatora dziesietnego z menu
rozwijanego.
separator
Date format > Wybierz format zapisu daty z menu rozwijanego.
Date time separator > Wybierz separator dla zapisu daty i godziny z menu
rozwijanego.
Time format > Wybierz format zapisu godziny z menu rozwijanego.

b Kliknij przycisk get data (pobierz dane) aby zapisa¢ dane.

6.11.2. Data i czas - Date Time

Ustawienia czasu w urzadzeniu.



Extras

Language Date Time LC-Dnisplay PowerManagement Save/Load Config

Current time

System time UTC 08:17:39 2014-07-25

Device time UTC 08:18:27 2014-07-25

Device time CTZ 10:18:27 2014-07-25

Device CTZ Central European Standard Time GMT+2
Date Time

Time from device
Time from Internet

Time manual

Time UTC
Date UTC
get Data
Funkcja Ustawienia Opis
Current time  System time UTC > Wyswietla aktualny czas systemowy.
(Aktualny (UTC — Uniwersalny Czas Koordynowany)
czas)
Device time UTC > Wyswietla aktualny czas urzadzenia.
Device time CTZ > Wyswietla czas centralny urzadzenia (CTZ — Centralna
Strefa Czasowa).
Device CTZ > Wyswietla czas centralny CTZ.
Date time Time from device > Zaznacz to pole aby wtgczy¢ funkcje synchronizacji
(Czas/Data) czasu z urzgdzeniem.
Time form Internet > Zaznacz to pole aby wtgczy¢ funkcje synchronizacji
czasu przez Internet.
Time manual > Zaznacz to pole aby recznie ustawic¢ date i czas.

Time UTC > Wprowad? zgdang godzine.



Date UTC > Wprowadz zgdang date.

6 Kliknij get Data (pobierz Dane) aby zapisa¢ wprowadzone zmiany.

6.11.3. Wyswietlacz LCD - LCD Display

Ustawienia dla wyswietlacza LCD.
Definicja wyswietlanych parametréw dla cztero-linijkowego wyswietlacza nadajnika (Line 1...Line 4).

Do wyboru: 4 parametry na linijke z listy parametréw.

Extras

Language Date Time LZ-Display FowerManagement Save/Load Config
Scroll Intervall 10 zecond(s)

Line 1 Line 2 Line 3 Line 4 del.
1 TimeStamp - Q - H - vm - [
2 TimeStamp - HUS - Hwater - Signal - [
3 TimeStamp - Volume - TotalVolume - STATUS - [
4 TimeStamp - SyziName - Wlan - Ether - O

Add new LC-Dizplay Fage

get Data

Funkcja Ustawienia Opis

Scroll Interval > Ustaw czestotliwosé przewijania / wyswietlania.
(Czestotliwosé
przewijania)

No. LC-Display Page > Wybierz zagdane parametry do wyswietlenia na
linijkach wyswietlacza (Line 1 — Line 4) z menu

rozwijanego.
Add new LC-Display b Kliknij przycisk Add new LC Display Page (Dodaj
Page nowa strone wyswietlacza LCD) aby dodaé nowa

strone.






Add new LC-Display Fage

Line 1:
R
.
R

6.11.4. Zarzadzanie energia - Power menagment

PowerManagement

Power Tap:
Period of Time

Measurements per hour




Okres pozostania urzadzenia w trybie uspienia (sleep)

Measurements > Wybierz czestotliwos¢é wykonywania pomiaru na
per hour godzine.
v 10..60

6 Kliknij get data (pobierz dane) aby zapisac dane.

6.11.5. Zapisz/ Zataduj konfiguracje - Save/Load Config

Funkcje zapisu i tadowania danych konfiguracji sprzetu oraz parametréw pomiarowych.

Extras

Language

Sawve:

Load:

Date Time LC-Display FowerManagement Save/Load Config

Export
Durchsuchen_ | Keine Datei ausgewahlt.
| Upload

local Backup:

Backup name:

Funkcja

Save (Zapisz)

Load (Zataduj)

Backup |

Ustawienia Opis

Export >0 Kliknij przycisk Export (Eksportuj) aby zapisac
ustawienia jako plik danych w formacie txt.

Search > Wybierz z listy poprzedni plik konfiguracji danych.
b Kliknij przycisk Upload (Zataduj) aby zapisa¢ ustawienia.

Local Backup

Backup name: > Wprowadz nazwe lokalnego pliku z kopig zapasowa.

b Kliknij Backup (Kopia zapasowa) aby zapisac¢ ustawienia.



6.12. Zarzadzanie uzytkownikiem
Prawa uzytkownika sg zaprogramowane i mogg by¢ zmienione wytgcznie przez producenta.

6.12.1. SKkroty

Lista parametréw ,,Wartos$¢“

Skrot Wyijasnienie

A pole powierzchni przekroju poprzecznego przeptywu
H catkowity poziom wody

HAir poziom wody, mierzony przy pomocy zewnetrznego

bezdotykowego ultradzwiekowego czujnika poziomu

HUS poziom wody, mierzony przy pomocy czujnika predkosci

HWater poziom wody, mierzony przy pomocy zewnetrznego
hydrostatycznego czujnika poziomu

Q Przeptyw

STATUS komunikat o stanie systemu pomiarowego
Salinity Zasolenie

Signal sita sygnatu

Signal_01 ... Signal_19 sita sygnatu pojedynczych komérek

(np. Signal_01: sita sygnatu komérki nr 1)

TAir temperatura powietrza

TWater temperatura wody

TotalVolume catkowita objetos¢ / sptyw powierzchniowy
vCell_01 ... vCell_19 srednia predkos$¢ (vm) w pojedynczych komérkach

(np. vCell_01: srednia predkos¢ w komorce nr 1)

vm Srednia predkos¢



Lista parametréw dla wyswietlacza LCD nadajnika

TimeStamp aktualny czas

Wilan aktywne potaczenie z siecig WLAN

Ether aktywne potaczenie z siecig Ethernet / LAN
SysName wyswietla nazwe systemowg

Location wyswietla nazwe punktu pomiarowego

Text> wyswietla tekst



7. Serwis

7.1. Konserwacja
W przypadku prawidtowego uzytkowania oraz standardowego trybu pracy narzedzie nie wymaga
specjalnej konserwacji.

Nalezy jednak regularnie sprawdzaé stan techniczny nadajnika, kabli oraz ztgczy kablowych w celu
przedwczesnego wykrycia wszelkich uszkodzen. Sprawdzaj poziom czystosci czujnika i urzadzenia
pomiarowego, a w razie potrzeby usui nagromadzony kurz i inne osady. Utrzymuj czujnik w czystosci
i usuwaj wszelkie zabrudzenia ostroznie i delikatnie przecierajgc urzadzenie rekg lub szczotkg do
kurzu. Nie uzywaj ostrych narzedzi.

f Ostrzezenie!

Pamietaj aby zawsze odtgczy¢ urzadzenie od pradu przed rozpoczeciem czyszczenia.

7.2. Bledy

Lista bteddw (w zaleznosci od systemu pomiarowego):

0 failure ogoblna awaria systemu
1 velocity btad / awaria pomiaru predkosci
2 w water btad / awaria pomiaru poziomu wody (hydrostatyczny

czujnik poziomu)

3 w air btad / awaria bezkonatktowego pomiaru poziomu
wody

4 t water btad / awaria pomiaru temperatury wody

5 t air btad / awaria pomiaru temperatury powietrza

6 water level btad / awaria ultradZzwiekowego pomiaru poziomu

wody



7 Vv sensor awaria komunikacji / potgczenia z czujnikiem predkosci
communication timeout

8 us water level btad / awaria ultradzwiekowego pomiaru wody
9 path 1 btad / awaria pomiaru akustycznej $ciezki nr 1
10 path 2 btad / awaria pomiaru akustycznej Sciezki nr 2

7.3. Wsparcie techniczne

W przypadku awarii urzgdzenia nalezy skontaktowad sie z naszym serwisem pod adresem mailowym:
support@hydrovision.de.

Przed kontaktem ze wsparciem technicznym, prosze przygotowac nastepujace informacje i szczegdty:

= Krétki opis btedu / awarii
= Rodzaj wyswietlanego btedu
= Dane techniczne urzadzenia (patrz tabliczka znamionowa)

7.4. Zwrot / Naprawa

W przypadku zwrotu urzgdzenia do firmy Hydro-Vision w celu naprawy lub przegladu, prosze
stosowac sie do ponizszych instrukcji:

= Sciggnij formularz zwrotu przeptywomierza (Flow Meter Instrument Return Form - IFR) z
naszej strony internetowej z zakfadki ,Downloads”: www.hydrovision.com\downloads.

» Na kazde zwracane urzadzenie wypetnij jeden formularz. Dostarczy nam to niezbednych
informaciji i usprawni proces naprawy.

= Dotgcz do przesyiki wypetniony formularz zwrotu (IFR).

= Wyczys¢ odpowiednio urzgdzenie i zapakuj je bezpiecznie.

= Przedlij paczke na adres firmy HydroVision GmbH w Niemczech.

7.5. Utylizacja

f Ostrzezenie!

Odtacz urzadzenie od pradu przed jego demontazem.

@ Uwaga!

Urzadzenie nalezy zutylizowad zgodnie z lokalnie obowigzujgcymi rozporzadzeniami



prawnymi dotyczgcymi utylizacji urzadzen elektrycznych i elektronicznych.

Odpowiednia utylizacja zapobiega wystgpieniu negatywnych skutkéw dla zdrowia
publicznego oraz srodowiska i zapewnia recykling cennych surowcéw.



8. Dane techniczne

8.1. Okienka skanowania (SCAN Windows)
Zaleznie od poziomy wody, system automatycznie dobiera wielkos¢ komorki. tacznie, predkosé moze
by¢ mierzona w 18 komdrkach. Wybrany rozmiar jest staty dla wszystkich komdrek:

> Jesli poziom wody wynosi mniej niz 30 cm, wybierana jest komadrka o rozmiarze 17 mm.

> Jesli poziom wody wynosi wiecej niz 30 cm, wybierana jest komérka o rozmiarze 34 mm.

> Jesli poziom wody wynosi wiecej niz 60 cm ale mniej niz 120 cm, wybierana jest komadrka o
rozmiarze 68 mm.

> Jesli poziom wody wynosi wiecej niz 120 cm, wybierana jest komérka o rozmiarze 136 mm.

W przypadku braku pomiaru poziomu wody (btad, awaria), nastepuje automatyczny wybor komarki o
rozmiarze 136 mm aby uchwyci¢ profil predkosci tak gteboko jak to mozliwe.

Rozmiar komaorki

17 mm 34 mm 68 mm 136 mm
Blanking 8,5 mm 17 mm 34 mm 68 mm
Pozycja
1. Komérka 17 mm 34 mm 68 mm 68 mm
2. Komérka 34 mm 68 mm 136 mm 204 mm
3. Komérka 51 mm 102 mm 204 mm 340 mm
4. Komorka 68 mm 136 mm 272 mm 476 mm
5. Komorka 85 mm 170 mm 340 mm 612 mm
6. Komorka 102 mm 204 mm 408 mm 748 mm
7. Komérka 119 mm 238 mm 476 mm 884 mm
8. Komorka 136 mm 272 mm 544 mm 1020 mm
9. Komorka 153 mm 306 mm 612 mm 1156 mm

10. Komorka 170 mm 340 mm 680 mm 1292 mm
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Rys. 8: Pozycja okienka skanowania dla komodrki o rozmiarze 17 mm

8.2. Dane techniczne

Czestotliwosé: 1 MHz

Liczba warstw: Max. 18 warstw

Wyswietlacz: Wyswietlacz LCD, 4 linijki, 20 znakow

Klawiatura: 4 klawisze

Komunikacja: RS-485, WLAN GPRS, Ethernet 10/100 Mbps MODBUS

Rejestrator / pamiec: Karta 2 GB Micro SD



Zasilanie: 85-260 V¢ (48-60 Hz) lub

9-36 Vpc

Wejscia: max. 4x 4 - 20 mA wejscia analogowe

2x kanat cyfrowy

Wyjscia: max. 4x 4 - 20 mA wyjscia analogowe
2x kanat cyfrowy

4x wyjscie przekaznikowe, 2x wyjscie impulsowe

Temperatura pracy: -20°C do +70°C

Klasyfikacja IP: IP 65 EN 60529 (NEMA 4)

Materiat obudowy: ABS, nascienny

Wymiary: 338 x 333 mm x 92 mm (dtugos¢ x szerokosc¢ x wysokosc)

Czujnik predkosci (czujnik potaczony)

Czujnik (ultradzwiekowy): 1 x predkos¢ (v)

1 x poziom wody (h)

Metoda pomiaru: Predkos¢: Doppler z wigzkg impulsowa

Poziom: Czas podrdzy ultradzwieku

Czestotliwosé: 1 MHz

Kat nachylenia wigzki: 12°

Liczba warstw: max. 18 warstw
Zakres pomiarowy: Predko$é: £5.3 m/s

Poziom wody: 0.04 - 1,3 m

Z mozliwoscig rozszerzenia za pomocg zewnetrznego czujnika



4-20 mA

Dokfadnosc (predkosc): * 1% wartosci pomiarowej dla v i h (ultradzwiek)

1 2% dla przeptywu

Zakres temperatury -30°C do +70°C

Dtugosc kabla: 10 m (max. 80m)

Stezenie czgsteczek: >50 ppm

Klasa ochrony: IP 68 (NEMA 6P)

Wymiary: 108 x 20 mm x 15 mm (dtugos¢ x szerokos¢ x wysokosc¢)

Czujnik zanurzeniowy

Czujnik (ultradzwiekowy) 1 D predkos¢ dla catkowicie wypetnionych rur, tgcznie z 2
zaworem kulowym

Metoda pomiaru Predkos¢: Doppler z wigzkg impulsowg
Czestotliwos¢ 1 MHz

Zakres pomiarowy (predkosé): +5,3m/s

Doktadnos¢ (predkosé) Predko$é: < 0,5% FS (v > 1 m/s przy 10°C)

Predkos$é: < 0,5% FS +/- 0.0025 m/s (v < 1 m/s przy 10°C)
Materiat: Stal nierdzewna

Wymiary: Srednica: 2", Dtugo$é: 350 mm

Hyrdostatyczny czujnik poziomu

Membrana pomiarowa: Piezoresystywna

Zakres pomiarowy: 0-1,5m, 0-3,5m, 0-7m, 0-10 m

Doktadnosé: +/-0.1%



Wyjscie: 4-20 mA

Temperatura dziatania: -20°C do +60°C

Zasilanie: 9-30V

Dtugosc kabla: 10 m odpowietrzonego przewodu polietylenowego
Wymiary 185 x 17.5 mm (df. X wys.)

Materiat: Tytan

Zastosowanie: Odpowiedni dla wewnetrznych i zewnetrznych instalacji jak i
podziemnych instalacji

Ilos¢ par przewodow i dtugosé 2 mmx 2 mm x 0.22 mm? (ekranowane pary skrecone)
(mm?):

Zewnetrzna $rednica: 8,6 mm

Rezystencja petli: max. 186 Om/km

Napiecie probiercze: 2000V

Impendacja: 100 Om

Klasyfikacja IP: IP68 EN 60529 (NEMA 6P)

Wymiary: 185 x 17.5 mm (dt. x wys.)

Rezystencja chemiczna: Wyjatkowa rezystencja elektryczna, termalna i chemiczna

(aceton, alkohol, amoniak, benzen, chlorek wapnia, siarczan
wapnia, olej napedowy, ptyn hydrauliczny, siarczan magnezu,
mydta, séd, uryna, ocet, stona woda)

Min. promien giecia: 65 mm



Zakres temperatury: -30°C do +70°C

Dtugos¢ kabla (max.).: 80m

Waga: 4,6 kg /100 m



